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Congratulations on your purchase of your Fox Electric Outboard. It has been designed, engineered and
manufactured to give you the best possible dependability and performance for years of enjoyment.

As a means of constant product improvement we reserve the right to change parts and components
without notice. Please read this leaflet carefully to avoid potential operation errors.

Warranty Terms

Our motor offers one year warranty against defects in material or workmanship, beginning on the date
of purchase (valid only in conjunction with your purchase receipt). The warranty does not extend to
wearing parts, e.g. propeller, connectors, switch or other wear components, as their life is subject to use
and conditions which can vary. The warranty is limited to non-commercial use of the motor and does not
apply in the case of operation errors, accidents, improper repair or modification.

Customer Responsibilities

The warranty on the motor does not cover items that have been subjected to operators abuse or
negligence. To receive full benefit from the warranty, the operator must maintain the motor as instructed
in this manual.

Features

1. Long lifetime - The brushless technology extends the motors lifetime by more than 5 times in
comparison to brush motors. The maintenance is a lot simpler and relatively low cost.

2. High efficiency and energy saving — The motor uses a brushless DC motor, which is over 85%
efficient. The efficiency is 30-60% higher and 100-200% higher when compared to a brush motor
and petrol engine, respectively.

3. Low noise - The noise produced by this motor is less than 55 dB and it has no noise pollution.

In comparison, an average petrol engine makes noise at 65 DB.

4. Light weight - The weight of the product (at the same output power) is more than 20% lighter than
the brush motors and 50%~100% lighter than petrol engines respectively.

5. Environmentally friendly - The product uses the battery as its power supply and there is no pollution
or harmful emissions.

6. Stall protection function — This limits current draw if the motor is blocked and unable to turn.

7. Overheat protection function - If the propeller becomes blocked and cannot spin the motor can
overheat so the controller will go into temperature protection mode and cut the power to 50%
to protect the battery and the motor.

8. Low voltage protection function - This protects the battery from being compromised when it has low
voltage due to the high current output of the motor.

9. Start protection function - If the speed control is not at zero when the battery is first connected the
motor will not run. (In operation, before connecting to the battery, the handle must be at zero/null
position, otherwise the motor doesn’t run)

10. Reverse connection protection function — This prevents damage to the motor if the battery is
connected with the incorrect polarity.

11. LED voltage display - voltage accuracy of £ 0.1V.

12. Stepless speed variation - seamless transition from super low speed to the maximum speed.

13. Large handle - Adjustable length, comfortable grip for more control.

14. High temperature resistant wires

15. Reliable connector

16. Robust and reliable clamp system.
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Brushless Technology

Generally the rotation of an electric motor is generated with the use of sliding carbon brushes, which
over time become worn out, consume power and create heat. Brushless electric motors generate their
rotation using electronic circuits, which are more reliable and stable. They are more efficient, have
higher torque values at lower battery currents, last up to 5 times longer without the need for
maintenance, run cooler and quieter and consume less battery power.

Fitting the Outboard

Attach the outboard to the stern of the boat via the mounting bracket. Make sure to tighten both
mounting bolts securely (Fig. A). To adjust the angle of the motor, hold the motor head with one hand
and depress the adjustment lever with your other hand. Once the desired angle has been reached
release the lever and check the mechanism engages securely (Fig. B)

Caution: When adjusting the tilt angle of the motor, NEVER put your hands between the shaft
and the hull of the boat. This may cause injury. When mounting or detaching the motor, make
sure that the battery is disconnected.

Depth Adjustment

The depth of the motor can be adjusted up and down by simply loosening the depth collar tension
knob (Fig. C) located on the column, set the motor to the desired depth then re-tighten the tension
knob securely.

Steering Tension Adjustment
To adjust the steering resistance of your motor, simply tighten or loosen the tension knob on the side
of the mounting bracket (Fig. D)

Assembling the Propeller

To assemble the propeller, place the propeller onto the bolt making sure to align the pin with the groove
in the propeller (Fig. E). Next place the washer onto the bolt (Fig. F) and then screw on the prop nut by
hand (Fig. G). Tighten the nut using an adjustable wrench or socket whilst holding the propeller with
your hand (Fig. H).



Electrical connections for 12V battery

WARNING: Be sure that the motor is switched to the “OFF” position before connection to the
battery otherwise it will not start.

Connect the red battery cable to the positive battery terminal (+). Connect the black battery cable to the
negative battery terminal (-).

On/Off Speed Control

Speeds can be selected by turning the handle clockwise for forward (F) speeds or anti-clockwise for
reverse (R) speeds. To disengage, simply centre the handle between forward and reverse speeds (O).
The handle is telescopic and extends up to 14cm (Fig. I).

Maintenance

+ Clean behind propeller after every use. Check for fishing line, weeds or other debris. Any debris
wrapped around the prop will cause a loss in power. Lubricate the mount and column every
2 weeks, apply a few drops of light machine oil at pivotal points.

+ Clean electrical connections every month, inspect for loose or corroded terminals and frayed wires.

+ Clean terminals with a wire brush and replace any frayed wires.

+ Lack of maintenance may cause excessive heat and loss of power.

+ Check all nuts, bolts and screws regularly, and physically check all hardware for tightness and security.

+ Be sure to choose a well ventilated and dry location when storing the motor for long periods.

+ Never leave the motor outside, as this may cause damaged to the magnet of the driving unit.
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Troubleshooting Loss of Power

* Propeller may be fouled. Remove propeller, clean and replace.

+ Battery connections may be corroded. Clean with a wire brush
and reconnect.

+ Battery has low voltage. Recharge and check for bad cell.

* If no noise is heard when the battery is connected check that the
handle is in the off (O) position.

* If no noise is heard when the battery is connected with the handle
in the off (O) position, open the top cover and check the
potentiometer screw to see if it is loose. The alignment of the
handle may have moved. Re-align to (O) when the sound is heard
and tighten the screw (Fig. K).

Motor drains battery

+ Line behind propeller. Remove propeller and check for line or weeds.

+ Short or bad connection in wiring. Check wires in top housing.

+ Battery has bad cell or has lost significant capacity due to extensive use.

Motor makes excessive noise or vibration

+ Propeller fouled. Remove propeller, clean and replace.

+ Check to see if propeller is secure. Check propeller nut and tighten if required.

+ Bent armature. Remove propeller, set a medium speed and watch armature for wobble.
« Turn propeller by hand. It should turn freely with a slight drag.

Motor loses one or more speeds

+ Loose wire or rotary switch. Check wiring.

+ Loose connections in top housing.

* Rotary switch bad.

* Propeller fouled. Remove propeller, clean and replace.

Motor is hard to steer
+ Loosen the knob on the side of the mounting bracket, then re-adjust and apply some lubricant.

Declaration of Conformity

Hereby, Fox International Group Ltd declares that the Fox Brushless Outboard Motors (CEN010 &
CENO14) are in compliance with (EU) Electromagnetic Compatibility - Directive 2014/30/EU and (UK)
Electromagnetic Compatibility Regulations 2016.

The Declaration of Conformity can be found at the following address:
https://www.foxint.com/home/support/declarations-of-conformity/

www.foxint.com UK c € RoHS

eurocustomerservices@ratheroutdoors.com COMPLIANT _

Fox International Group Ltd., 1 Myrtle Road, Warley, Brentwood, Essex CM14 5EG. UK MADE IN CHINA



FOX BRUSHLESS 80lb
ELECTIRIC OUTBOARD MOTOR

Input Power 735 Watts
Propulsive Power 480 Watts
Static Thrust 80Ib / 35kg
Voltage 12 Volts
Maximum Current 60 Amps
Maximum Propeller Speed 1100 RPM
Speeds (FWD/REV) Variable
Total Weight 9kg
Shaft Length 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Handle 20 | wire (red)

2 Bushing 21 | 3tiny speed wires

3 | Screw 22 | wire (black)

4 Speed set block 23 | shaft

5 | Screw 24 | front cover

6 | Switch assembly 25 | Oring

7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 26 | Front cover thrust ball bearing
8 Bolt nut 27 | Armature shaft ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 28 | Stator assembly

9a | Top cover label set 29 | Armature assembly

10 | LED screen display 30 | Washer

11| Screws for plate 31 | Wave washer

12 | Fix cables plate 32 | Control PCB

13 | Bottom cover 33 | Back cover

14 | Long bolt for screwing bottom cover 34 | Washer

15 | Short bolt for screwing bottom cover 35 | Screw

16 | Battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing

18 | Depth collar 37 [ Cclip

19 | Transom mount 38 | Seal

19a | Steering tension collar 39 | Washer

19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin

19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller

19d | T shape latch 44 | Washer & ring

19e | Clamp screw 45 | Nut

19f | Transom collar




FOX BRUSHLESS 1001b
ELECTIRIC OUTBOARD MOTOR

Input Power 1100 Watts
Propulsive Power 715 Watts
Static Thrust 100Ib / 45kg
Voltage 24 \olts
Maximum Current 45 Amps
Maximum Propeller Speed 1200 RPM
Speeds (FWD/REV) Variable
Total Weight 10kg
Shaft Length 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Handle 19f | Transom collar
2 | Bushing 20 | Wire (red)
3 Screw 21 | 3 Tiny speed wires
4 | Speed set block 22 | Wire (black)
5 Screw 23 | Shaft
6 | Switch assembly 24 | Front cover
7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 25 | Oring
8 | Boltnut 26 | Front cover thrust ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 27 | Armature shaft ball bearing
9a | Top cover label set 28 | Stator assembly
10 | LED screen display 29 | Armature assembly
11 | Screws for plate 30 | Washer
12 | Fix cables plate 31 | Wave washer
13 | Bottom cover 32 | Control PCB
14 | Long bolt for screwing bottom cover 33 | Back cover
15 | Short bolt for screwing bottom cover 34 | Washer
16 | Battery connection cable 35 | Screw
17 | Individual battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing
18 | Depth collar 37 | Cclip
19 | Transom mount 38 | Seal
19a | Steering tension collar 39 | Washer
19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin
19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller
19d | T shape latch 44 | Washer & ring
19e | Clamp screw 45 | Nut
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Félicitations pour votre achat d'un moteur électrique Fox. Il a été congu, réalisé et fabriqué pour vous
procurer les meilleures performances et une fiabilité exceptionnelle pour des années de bons services
a venir. Notre volonté de sans cesse étre a la pointe de la technologie nous oblige a pouvoir a tout
moment modifier certaines piéces ou composants sans préavis. Merci de lire ce manuel avec attention
pour éviter de potentielles erreurs d'utilisation.

Termes de la garantie

Notre moteur est couvert par une garantie d’'un an contre les défauts de pieces ou de main-d'ceuvre,
commengant a la date d’achat (facture du revendeur faisant foi). La garantie ne s'étant pas a l'usure
des pieces, par exemple pales d’hélice, connecteurs, commandes ou autres, car leur longévité est
dépendante de divers facteurs et des conditions d'utilisations variables. La garantie est strictement
réservée a une utilisation non commerciale du moteur, et ne s'applique pas en cas de mauvaise
utilisation, de réparations hors atelier Fox ou de modifications quelconques.

Responsabilité du client

La garantie sur le moteur ne couvre pas les piéces qui ont subi des négligences ou une utilisation
abusive. Afin de pouvoir bénéficier pleinement de la garantie, I'utilisateur devra maintenir le moteur
comme décrit dans ce manuel.

Caractéristiques

1. Longue durée de vie — La technologie « Brushless » (moteur sans balais, a aimants permanents)
étend la durée de vie du moteur par 5 fois comparé a un moteur classique. Sa maintenance est
simple est d’'un codt réduit.

2. Grande efficacité et économies d’énergie. Ce moteur brushless de type DC posséde une efficience
énergétique de 85%. C’est entre 30 & 60% plus efficient qu'un moteur électrique classique, et 100 &
200% plus efficient qu'un moteur thermique !

3. Pas de pollution sonore. Le bruit produit par ce moteur est inférieur a 55dB, donc n’émet pas de
pollution sonore. En comparaison, un moteur thermique moyen émet 65dB.

4. Légéreté. Apuissance égale, ce moteur est 20% plus léger qu'un moteur électrique classique, et
plus de 50% plus léger qu'un moteur thermique.

5. Respectueux de I'environnement. Ce moteur est alimenté par une batterie et par conséquent ne
rejette aucune émission toxique.

7. Protection contre les surchauffes. Dans le cas ol I'hélice viendrait a se bloquer et ne plus pouvoir
tourner, le moteur peut surchauffer. Le contrbleur se met alors immédiatement en mode protection
et réduit I'alimentation de 50% pour protéger batterie et moteur.

8. Protection contre faible voltage — Cette fonction protege la batterie contre les dommages causés
par les périodes de faible voltage que peut entrainer le fort courant de sortie du moteur.

9. Fonction de protection de démarrage - si la position du moteur n’est pas sur Zéro lorsque I'on
branche la batterie, le moteur ne se mettra pas en marche. Assurez-vous donc de bien mettre le
moteur sur la position zéro avant de connecter la batterie.

10. Fonction de protection de polarité inversée — le moteur est protégé dans le cas ou I'on brancherait le
moteur en inversant les polarités.

11. Affichage numérique du voltage. Précision a + 0.1V.

12. Variateur de vitesse progressif. Le variateur de vitesse fonctionne sans a-coup permettant de varier
confortablement la vitesse de la plus faible a la plus haute.

13. Levier surdimensionné — Levier de commande a longueur réglable et grip confortable, permettant un
meilleur controle.

14. Céblage résistant aux températures élevées.

16. Systéme de fixation robuste et fiable
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Technologie Brushless

De maniére générale, la rotation d’'un moteur électrique est générée par l'utilisation de balais en
carbone, qui s'usent au fil du temps, consomment beaucoup d’énergie et produisent de la chaleur.

Les moteurs Brushless géneérent leur rotation en utilisant des circuits électroniques, plus stables et plus
sUrs. Ces circuits sont énergétiquement plus efficients, possedent une valeur de couple plus haute a
faible courant, et durent 5 fois plus longtemps entre les maintenances. Enfin, les moteurs Brushless
sont peu bruyants, consomment peu d’énergie et ne chauffent pas.

Monter le moteur

Fixer le moteur sur le panneau de 'embarcation a l'aide des supports de fixation. Assurez-vous de
serrer uniformément les deux boulons (Fig. A). Pour ajuster I'angle du moteur, tenir le boitier moteur
d’'une main et actionner le levier de réglage de 'autre. Lorsque I'angle désiré est atteint, relacher le
levier er s'assurer que le mécanisme est correctement enclenché.

Attention: pendant le réglage de I'angle d’inclinaison du moteur, NE JAMAIS mettre les mains
entre I'arbre du moteur et la coque du bateau, cela pourrait provoquer des blessures.
De méme, toujours déconnecter le moteur de la batterie avant de le démonter du bateau.

Réglage de la profondeur

La profondeur a laquelle le moteur va opérer est réglable. Il suffit de desserrer le collier de serrage de
hauteur de I'arbre (Fig.C), d’amener le moteur a la profondeur voulue puis de resserrer correctement le
collier.

Réglage de la dureté de pilotage
La résistance du levier de pilotage est également réglable, il suffit de serrer ou desserrer la molette
située sur le coté du systéme d'attache. (Fig.D)

Assemblage de I'hélice

Pour assembler 'hélice, il faut la placer sur le boulon en alignant le T du boulon avec les rainures de I'hélice
(Fig. E). Placer ensuite le joint sur le boulon (Fig. F) puis serrer I'écrou a la main (Fig.G). Finir le serrage a
I'aide d’'une clé a molette tout en tenant I'hélice (Fig.H).



Connections électriques pour batterie 12 volts

ATTENTION : assurez-vous que le moteur soit sur position « OFF » avant de le connecter
a la batterie.

Dans le cas contraire, il ne démarrera pas. Connecter le cable rouge sur le terminal positif (+) de la
batterie. Connecter ensuite le cable de batterie noir sur le terminal négatif (-) de la batterie.

Marche/arrét et contréle de la vitesse

Les vitesses se sélectionnent en tournant le levier dans le sens des aiguilles d’'une montre pour la
marche avant (F) et dans le sens contraire des aiguilles d'une montre pour la marche arriére (R).
Pour arréter le moteur, il suffit de centrer le levier entre les vitesses avant et arriere (O). Le levier
est télescopique et s'étend jusqu'a 14cm. (Fig I).

Maintenance

* Nettoyer derriére le bloc hélice aprés chaque utilisation. Vérifier qu'il n’y a pas d’algues, de fil de
péche ou autres débris. Tout corps étranger enroulé autour de I'hélice ou de son axe engendre
une perte de puissance. Lubrifier I'axe et la colonne toutes les deux semaines. Appliquer quelques
gouttes d’huile mécanique légere sur les points de pivot.

* Nettoyer les connections électriques une fois par mois. Inspecter pour tout signe de corrosion et
usure des cables.

+ Si besoin nettoyer les connecteurs avec brosse métallique et remplacer les cables abimés.

* Le manque d’entretien peut provoquer des pertes de puissance et de la surchauffe.

« Vérifier toute la visserie de maniere réguliére, et procéder a une inspection visuelle de I'ensemble
avant chaque utilisation.

+ Assurez-vous d'utiliser une piece séche et correctement ventilée s'il vous faut stocker le moteur
pour de longues périodes.

+ Ne jamais stocker le moteur dehors pour de longue périodes, ceci risque d’endommager I'aimant
du mécanisme d’entrainement.

11
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Recherche de panne

Perte de puissance

« 'hélice est peut-étre obstruée. Retirer et nettoyer.

+ Les connecteurs pour batterie sont peut-étre corrodés. Nettoyer
avec une brosse métallique puis reconnecter.

+ La batterie affiche un faible voltage. Recharger puis tester.

+ Si aucun bruit ne se produit lors de la connexion du moteur avec
la batterie, vérifier que le levier de commande est bien sur la
position Off (O).

+ Si aucun bruit ne se produit lors de la connexion du moteur a la
batterie et que le levier est bien sur Off (O), ouvrir le capot et vérifier que la vis du potentiometre
est bien serrée. L'alignement du levier a peut-étre été affecté. Lorsque le son est audible,
réalignez sur (O) puis resserrer la vis (Fig K).

Le moteur vide la batterie

« Vérifier que I'hélice ne soit pas obstruée. Retirer et nettoyer.

* Inspecter pour une mauvaise connexion ou un court-circuit dans le branchement a la batterie.
+ Tester la batterie pour sa tenue de charge.

Le moteur produit un bruit ou des vibrations excessives

« Vérifier que I'hélice ne soit pas obstruée. Retirer et nettoyer.

« VVérifier le bon serrage de I'hélice. Vérifier I'écrou et resserrer si besoin.

+ Armature tordue. Retirer I'hélice, mettre le moteur en marche et inspecter I'axe en rotation pour
tout signe de courbure/voilage.

* Faire tourner 'hélice & la main. Il ne doit y avoir aucun frottement.

Le moteur perd une ou plusieurs vitesses

« Vérifier le cablage.

« VVérifier les connexions dans le bloc moteur.

« Commutateur rotatif défectueux, a inspecter.

« Vérifier que I'hélice ne soit pas obstruée. Retirer et nettoyer.

Le moteur est difficile a tourner
+ Desserrer le collier situé sur le coté du systeme de fixation, réajuster et appliquer un lubrifiant.

Declaration of Conformity

Fox International Group Ltd déclare par la présente que le produit Fox Brushless Outboard Motors
(CENO010 & CENO14) es ten conformité avec les normes et directives suivantes : (EU) Electromagnetic
Compatibility - Directive 2014/30/EU et (UK) Electromagnetic Compatibility Regulations 2016.

La déclaration de conformité est disponible a I'adresse suivante:
https://www.foxint.com/fr/services/documents-contractuels/

www.foxint.com
eurocustomerservices@ratheroutdoors.com EE c € RoHS ﬁ

COMPLIANT
Fox International Group Ltd., 1 Myrtle Road, Warley, Brentwood, Essex CM14 5EG. UK MADE IN CHINA



FOX BRUSHLESS 80Ib
ELECTIRIC OUTBOARD MOTOR

Puissance alimentation 735 Watts
Puissance de propulsion 480 Watts
Poussée statique 80Ib / 35kg

Voltage 12 Volts
Courant maxi 60 ampéres

Vitesse de rotation maxi de 'hélice 1100 RPM

Vitesses (marche avant et arriére) variables

Poids total 9kg
Longueur d'arbre 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Handle 20 | wire (red)

2 Bushing 21 | 3tiny speed wires

3 | Screw 22 | wire (black)

4 Speed set block 23 | shaft

5 | Screw 24 | front cover

6 | Switch assembly 25 | Oring

7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 26 | Front cover thrust ball bearing
8 Bolt nut 27 | Armature shaft ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 28 | Stator assembly

9a | Top cover label set 29 | Armature assembly

10 | LED screen display 30 | Washer

11| Screws for plate 31 | Wave washer

12 | Fix cables plate 32 | Control PCB

13 | Bottom cover 33 | Back cover

14 | Long bolt for screwing bottom cover 34 | Washer

15 | Short bolt for screwing bottom cover 35 | Screw

16 | Battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing

18 | Depth collar 37 [ Cclip

19 | Transom mount 38 | Seal

19a | Steering tension collar 39 | Washer

19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin

19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller

19d | T shape latch 44 | Washer & ring

19e | Clamp screw 45 | Nut

19f | Transom collar

13
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FOX BRUSHLESS 100Ib
ELECTIRIC OUTBOARD MOTOR

Puissance alimentation 1100 Watts
Puissance de propulsion 715 Watts
Poussée statique 100Ib / 45kg
Voltage 24 \Volts
Courant maxi 45 ampéres
Vitesse de rotation maxi de I'hélice 1200 RPM
Vitesses (marche avant et arriére) variables
Poids total 10kg
Longueur d'arbre 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Handle 19f | Transom collar
2 | Bushing 20 | Wire (red)
3 Screw 21 | 3 Tiny speed wires
4 | Speed set block 22 | Wire (black)
5 Screw 23 | Shaft
6 | Switch assembly 24 | Front cover
7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 25 | Oring
8 | Boltnut 26 | Front cover thrust ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 27 | Armature shaft ball bearing
9a | Top cover label set 28 | Stator assembly
10 | LED screen display 29 | Armature assembly
11 | Screws for plate 30 | Washer
12 | Fix cables plate 31 | Wave washer
13 | Bottom cover 32 | Control PCB
14 | Long bolt for screwing bottom cover 33 | Back cover
15 | Short bolt for screwing bottom cover 34 | Washer
16 | Battery connection cable 35 | Screw
17 | Individual battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing
18 | Depth collar 37 | Cclip
19 | Transom mount 38 | Seal
19a | Steering tension collar 39 | Washer
19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin
19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller
19d | T shape latch 44 | Washer & ring
19e | Clamp screw 45 | Nut
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Van harte gefeliciteerd met de aanschaf van je Fox Electrische Buitenboordmotor. Hij is ontworpen,
samengesteld en geproduceerd om je de best mogelijke betrouwbaarheid te bieden voor jaren plezier.
Als gevolg van constante productverbetering hebben we het recht onderdelen en componenten zonder
vooraankondiging te vervangen. Lees deze brochure zorgvuldig om mogelijke gebruiksfouten te
voorkomen.

Garantie voorwaarden

Onze motor heft &én jaar garantie voor defecten in materiaal of afwerking, en start op de dag van
aankoop (alleen geldig in combinatie met aankoopbon). De garantie geldt niet voor slijtende onderdelen
zoals de schroef, connectors, schakelaar of andere aan slijtage onderhevige onderdelen, omdat hun
levensduur afhangt van gebruik en omstandigheden die sterk kunnen wisselen. De garantie is beperkt
tot niet-commercieel gebruik van de motor en geldt ook niet in geval van gebruiksfouten, ongelukken,
foutief herstel of modificatie van het product.

Verantwoordelijkheden van de Klant

De garantie van de motor geldt niet voor items die onderworpen zijn aan misbruik of nalatigheid. Om
optimaal van de garantie te profiteren moet de gebruiker de motor onderhouden zoals beschreven in
deze handleiding.

Kenmerken

1. Lange levensduur — De brushless technologie verlengt de levensduur van de motor met minstens
een factor 5, vergeleken met borstelmotoren. Het onderhoud is veel eenvoudiger tegen relatief lage
kosten.

2. Zeer efficiént en energiebesparend — De motor gebruikt een borstelloze DC motor die minimaal 85%
efficiéntis. De efficiéntie is 30-60% en 100-200% hoger vergeleken met respectievelijk een
borstelmotor en benzinemotor.

3. Laag geluid — Het geluid dat door deze motor wordt geproduceerd is minder dan 55DB en geeft
geen geluidsoverlast. Een normale benzinemotor maakt minimaal 65DB geluid.

4. Lichtgewicht — Het gewicht van het product (tegen hetzelfde vermogen) is meer dan 20% lichter dan
de borstelmotoren en 50-100% lichter dan benzinemotoren.

5. Milievriendelijk — Het product gebruikt de accu als krachtbron en er is geen vervuiling of schadelijke
uitstoot.

6. Vastloop bescherming - Dit beperkt de trek indien de motor vastioopt en niet kan draaien.

7. Bescherming tegen oververhitting — Als de schroef vastioopt en niet kan draaien kan de motor
oververhit raken. De controller gaat dan in temperatuur beschermingsmodus en beperkt het
vermogen tot 50% om de accu en motor te beschermen.

8. Lage spanning bescherming — Dit beschermt de accu tegen beschadiging wanneer deze een lage
spanning heeft vanwege hoog verbruik door de motor.

9. Start beschermfunctie — Als de snelheidsregelaar niet op 0 staat bij het aansluiten van de accu, zal
de motor niet werken. (Bij gebruik moet vodrdat de accu wordt aangesloten, de handgreep in de
zero/nulpositie worden gezet).

10. Bescherming tegen omgekeerde aansluiting — Dit voorkomt beschadiging van de motor als de accu
met de verkeerde polariteit wordt aangesloten.

11. LED voltage display - voltage nauwkeurigheid van £ 0,1V.

12. Traploze snelheidsregeling — naadloze overgang van superlage tot maximale snelheid.

13. Grote handgreep — Verstelbare lengte, comfortabele greep voor meer controle.

14.Bedrading die bestand is tegen hoge temperaturen.

15. Betrouwbare connector.

16.Robuust en betrouwbaar klemsysteem.

15
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Borstelloze Technologie

Normaal gesproken wordt de rotatie van een electromotor gegenereerd met gebruik van glijdende
carbonborstels, die na verloop van tijd versleten kunnen raken, vermogen verbruiken en hitte
veroorzaken. Borstelloze electromotoren genereren hun eigen rotatie middels electronische circuits die
betrouwbaarder en stabieler zijn. Ze zijn tevens efficiénter, hebben een hoger koppel bij lager
accugebruik, hebben een 5 maal langere levensduur zonder noodzaak voor onderhoud, blijven koeler
en stiller en verbruiken minder vermogen.

Monteren van de Motor

Bevestig de buitenboordmotor aan de achtersteven van de boot middels de montagebeugel. Zorg dat
beide bouten stevig zijn vastgedraaid (Fig. A). Om de hoek van de motor aan te passen, houd de kop
met een hand vast en duw de verstelhendel met je andere hand los. Is de gewenste hoek bereikt laat de
hendel los en controleer of het mechanisme weer stevig vast zit (Fig. B).

Pas op: Bij aanpassen van de hoek van de motor, plaats je handen NOOIT tussen de schacht
en de romp van de boot. Dit kan verwondingen veroorzaken. Bij monteren of verwijderen van
de motor, zorg dat de accu altijd is losgekoppeld.

Diepte aanpassing
De diepte van de motor kan naar boven en beneden worden aangepast door de stelknop (Fig. C) op de
kolom los te halen, de motor op de juiste hoogte te zetten, en de knop weer stevig vast te zetten.

Stuur Spanning Instelling
Om de stuurweerstand van de motor aan te passen, draai simpelweg de stelknop op de zijkant van de
montagebeugel losser of vaster (Fig. D).

Samenstellen van de Schroef

Om de schroef in elkaar te zetten, plaats hem op de bout met de pin gelijk met de groef in de schroef
(Fig. E). Plaats de ring op de bout (Fig. F) en draai de moer er met de hand op (Fig. G). Draai de moer
vast met een verstelbare moersleutel of dopsleutel terwijl je de schroef met de hand vasthoudt (Fig. H).)



Electrische aansluitingen voor 12V accu

Waarschuwing: Zorg dat de motor in de “OFF” positie staat voordat de accu wordt
aangesloten, anders zal deze niet werken.

Sluit de rode accukabel aan op de positieve accupool (+). Sluit de zwarte accukabel aan op de
negatieve accupool (-).

Aan/Uit Snelheidsregeling

De snelheid kan worden bepaald door de handgreep met de klok mee te draaien voor vooruit (F),

of tegen de klok in voor achteruit (R). Om uit te schakelen centreer de handgreep tussen F en R (O).
De handgreep is telescopisch en kan tot 14cm worden uitgeschoven (Fig. ).

Onderhoud

+ Reinig na ieder gebruik achter de schroef. Controleer of vislijn, wier of ander vuil. leder vuil rond de
schroef zal zorgen voor vermogenverlies. Smeer de montagebeugel en kolom iedere twee weken, pas
enkele druppels lichte machineolie toe op scharierpunten.

+ Reinig electrische verbindingen iedere maand, inspecteer op losse of gecorrodeerde klemmen en
beschadigde draden.

* Reinig klemmen met een draadborstel en vervang beschadigde draden.

+ Onvoldoende onderhoud kan overmatige hitte en vermogenverlies veroorzaken.

+ Controleer alle bouten, moeren en schroeven regelmatig. Controleer alle onderdelen op stevigheid
en veiligheid.

+ Sla de motor voor langere tijd op in een droge en goed geventileerde ruimte.

+ Laat de motor nooit buiten staan, dit kan de magneet van de aandrijving beschadigen.

17
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Problemen Oplossen

Vermogenverlies

* De schroef kan verstopt zijn. Verwijder de schroef, maak deze
schoon en bevestig weer.

+ Batterijklemmen kunnen gecorrodeerd zijn. Reinig met een
staalborstel en bevestig opnieuw.

+ Batterij heeft een laag voltage. Herlaad en controleer op een
slechte cel.

* Als er geen geluid klinkt als de accu wordt aangesloten, controleer
of de hendel in de uit (O) stand staat.

+ Als er geen geluid klinkt als de accu wordt aangesloten met de hendel in de uit (O) positie, open de
cover aan de bovenkant en controleer of de potentiometer schroef los zit. De positie van de hendel is
mogelijk verschoven. Positioneer hem weer op de (O) tot het geluid klinkt en schroef weer vast
(Fig. K).

Motor trekt de accu leeg

+ Lijn rond de schroef. Verwijder de schroef en controleer op lijn of wier.

+ Korte of slechte connectie in de bedrading. Controleer de bedrading in de bovenste behuizing.
+ Accu heeft een slechte cel of heeft significant capaciteitsverlies door veelvuldig gebruik.

Motor maakt excessief veel lawaai of trillingen

+ Schroef zit verstopt. Verwijder de schroef, reinig en bevestig opnieuw.

+ Controleer of de schroef goed vastzit. Controleer de moer en zet indien nodig goed vast.

+ Gebogen armatuur. Verwijder de schroef, stel in op gemiddelde snelheid en controleer of de armatuur
hobbelt.

+ Draai de schroef met de hand. Hij moet vrij kunnen draaien met slechts lichte weerstand.

Motor raakt een of meer snelheden kwijt

* Losse draad of draaischakelaar. Controleer bedrading.

* Losse verbindingen in bovenste behuizing.

+ Slechte draaischakelaar.

* Verstoptie schroef. Verwijder de schroef, reinig en bevestig opnieuw.

Motor is lastig te besturen
+ Draai de knop losser aan de zijkant van de montageklem, stel opnieuw af en pas wat smeermiddel toe.

CONFORMITEITSVERKLARING

Hierbij verklaart de Fox International Group Ltd dat de Fox Brushless Outboard Motors (CEN010
& CEN014) voldoet aan de EU Electromagnetic Compatibility — Richtlijn 2014/30/EU en de VK
Electromagnetic Compatibility Regulations 2016.

De Conformiteitsverklaring kan worden gevonden op het volgende adres:
https://www.foxint.com/nl/ondersteuning/keurmerken/

www.foxint.com
eurocustomerservices@ratheroutdoors.com EE c € RoHS ﬁ

COMPLIANT

Fox International Group Ltd., 1 Myrtle Road, Warley, Brentwood, Essex CM14 5EG. UK MADE IN CHINA



FOX BRUSHLESS 80Ib
ELECTIRIC OUTBOARD MOTOR

Input Vermogen 735 Watt
Stuwvermogen 480 Watt
Statische Stuwkracht 80Ib / 35kg
Voltage 12 Volt
Maximale Stroom 60 Ampere
Maximale Schroefsnelheid 1100 RPM
Snelheden (Voor-/Achteruit) Variabel
Totaal Gewicht 9kg
Schacht Lengte 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Handle 20 | wire (red)

2 Bushing 21 | 3tiny speed wires

3 | Screw 22 | wire (black)

4 Speed set block 23 | shaft

5 | Screw 24 | front cover

6 | Switch assembly 25 | Oring

7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 26 | Front cover thrust ball bearing
8 Bolt nut 27 | Armature shaft ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 28 | Stator assembly

9a | Top cover label set 29 | Armature assembly

10 | LED screen display 30 | Washer

11| Screws for plate 31 | Wave washer

12 | Fix cables plate 32 | Control PCB

13 | Bottom cover 33 | Back cover

14 | Long bolt for screwing bottom cover 34 | Washer

15 | Short bolt for screwing bottom cover 35 | Screw

16 | Battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing

18 | Depth collar 37 [ Cclip

19 | Transom mount 38 | Seal

19a | Steering tension collar 39 | Washer

19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin

19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller

19d | T shape latch 44 | Washer & ring

19e | Clamp screw 45 | Nut

19f | Transom collar

19



20

FOX BRUSHLESS 100Ib
ELECTIRIC OUTBOARD MOTOR

Input Vermogen 1100 Watts
Stuwvermogen 715 Watts
Statische Stuwkracht 100Ib / 45kg
Voltage 24 \Volts
Maximale Stroom 45 Ampere
Maximale Schroefsnelheid 1200 RPM
Snelheden (Voor-/Achteruit) Variabel
Totaal Gewicht 10kg
Schacht Lengte 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Handle 19f | Transom collar
2 | Bushing 20 | Wire (red)
3 Screw 21 | 3 Tiny speed wires
4 | Speed set block 22 | Wire (black)
5 Screw 23 | Shaft
6 | Switch assembly 24 | Front cover
7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 25 | Oring
8 | Boltnut 26 | Front cover thrust ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 27 | Armature shaft ball bearing
9a | Top cover label set 28 | Stator assembly
10 | LED screen display 29 | Armature assembly
11 | Screws for plate 30 | Washer
12 | Fix cables plate 31 | Wave washer
13 | Bottom cover 32 | Control PCB
14 | Long bolt for screwing bottom cover 33 | Back cover
15 | Short bolt for screwing bottom cover 34 | Washer
16 | Battery connection cable 35 | Screw
17 | Individual battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing
18 | Depth collar 37 | Cclip
19 | Transom mount 38 | Seal
19a | Steering tension collar 39 | Washer
19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin
19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller
19d | T shape latch 44 | Washer & ring
19e | Clamp screw 45 | Nut
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Herzlichen Gliickwunsch zum Kauf lhres Elektroaussenborders von Fox. Bei der Entwicklung,
Konstruktion und Herstellung war Mittelpunkt immer die bestmégliche Zuverlassigkeit und Leistung,
um lhnen einen jahrelangen Genuss zu bieten. Wegen unseres Strebens nach standiger
Produktverbesserung behalten wir uns das Recht vor, Teile und Komponenten ohne vorherige
Ankiindigung zu andern. Bitte lesen Sie diese Packungsbeilage sorgfaltig durch, um mdgliche
Bedienungsfehler zu vermeiden.

Garantiebedingungen

Unser Motor bietet ein Jahr Garantie auf Material- und Verarbeitungsfehler, beginnend mit dem
Kaufdatum (giltig nur in Verbindung mit Ihrem Kaufbeleg). Die Garantie erstreckt sich nicht auf
Verschleilteile, z.B. Propeller, Stecker, Schalter oder andere VerschleiRteile, da deren Lebensdauer
abhéngig von den Benutzungsbedingungen ist, die variieren kénnen. Die Garantie beschrankt sich auf
den nichtkommerziellen Gebrauch des Motors und gilt nicht fiir Betriebsfehler, Unfélle, unsachgeméafe
Reparaturen oder selbst vorgenommene Anderungen.

Verantwortung des Kunden

Die Garantie fiir den Motor erstreckt sich nicht auf Teile, die vom Benutzer missbrauchlich oder
nachlassig behandelt wurden. Um den vollen Nutzen aus der Garantie zu erhalten, muss der Benutzer
den Motor gemaR den Anweisungen in dieser Anleitung warten.

Eigenschaften

1. Lange Lebensdauer - Die biirstenlose Technologie verlangert die Lebensdauer des Motors im
Vergleich zu klassischen Gleichstrommotoren um mehr als das Funffache. Die Wartung ist viel
einfacher und auch kostenginstig.

2. Hohe Effizienz und Energieeinsparung - Der AuRenborder arbeitet mit einem birstenlosen
Gleichstrommotor, mit einem Wirkungsgrad Uber 85%. Der Wirkungsgrad ist 30-60% hoher bzw
100-200% héher gegentiber einem Biirstenmotor bzw. Benzinmotor.

3. Geringe Gerauschentwicklung - Der Gerauschpegel dieses Motors betragt weniger als 55 dB, er
produziert keine Larmbelastigung. Im Vergleich dazu verursacht ein durchschnittlicher Benzinmotor
L&rm bei 65 DB.

4. Geringes Gewicht - Das Gewicht (bei gleicher Ausgangsleistung) ist mehr als 20% leichter als bei
Biirstenmotoren und 50% ~ 100% leichter als bei Benzinmotoren.

5. Umweltfreundlich - Die Batterie liefert die Energieversorgung und es gibt keine Verschmutzungen
oder schadliche Emissionen.

6. Blockierschutzfunktion - Dies begrenzt die Stromaufnahme, wenn der Motor blockiert ist und nicht
laufen kann.

7. Uberhitzungsschutzfunktion - Wenn der Propeller blockiert wird und sich nicht drehen kann, kann
der Motor (iberhitzen, hier schaltet der Controller in den Temperaturschutzmodus und die Leistung
wird auf 50% reduziert, um die Batterie und den Motor zu schiitzen.

8. Niederspannungs-Schutzfunktion - Dies schiitzt die Batterie davor, beeintrachtigt zu werden, wenn
sie aufgrund der hohen Stromabgabe des Motors eine zu niedrige Spannung hat.

9. Startschutzfunktion - Wenn der Geschwindigkeitsregler beim AnschlieBen der Batterie nicht auf Null
steht, [auft der Motor nicht. (Im Betrieb muss der Griff vor dem AnschlieRen an die Batterie auf der
Zero | Null-Position sein, sonst lauft der Motor nicht)

10. Schutzfunktion bei falschem Anschluss - Dies verhindert eine Beschadigung des Motors, wenn die
Batterie mit der falschen Polaritat angeschlossen wird.

11. LED Spannungsanzeige — Spannungvarianz von + 0,1V.

12. Stufenlose Geschwindigkeitseinstellung - nahtloser Ubergang von extrem niedriger Geschwindigkeit
bis zur maximalen Geschwindigkeit.
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13. GroRer Handgriff - Einstellbare Lange, bequemer Griff fiir mehr Kontrolle.
14. Hochtemperaturbestandige Drahte

15. Zuverlassiger Stecker

16. Robustes und zuverlassiges Klemmsystem.

Brushless Technologie

Normalerweise wird die Rotation eines Elektromotors durch die Verwendung von gleitenden Kohlebirsten
erzeugt, die mit der Zeit abgenutzt werden, Energie verbrauchen und Wérme erzeugen. Brstenlose
Elektromotoren erzeugen ihre Rotation mit Hilfe von elektronischen Schaltkreisen, die zuverlassiger und
stabiler sind. Sie sind effizienter, haben hohere Drehmomentwerte bei niedrigerem Batteriefluss, halten
auch ohne Wartung bis zu 5-mal langer, laufen kiihler und leiser und verbrauchen weniger Batterie.

Montage des AuBenborders

Befestigen Sie den Aulkenborder mit der Montageschiene am Heck des Bootes. Stellen Sie sicher, dass
beide Befestigungsschrauben fest angezogen sind (Abb. A). Um den Winkel des Motors einzustellen,
halten Sie den Motorkopf mit einer Hand und driicken Sie den Einstellhebel mit lhrer anderen Hand.
Sobald der gewiinschte Winkel erreicht ist, den Hebel loslassen und priifen, ob der Mechanismus sicher
einrastet (Abb. B)

Achtung: Beim Einstellen des Neigungswinkels des Motors NIEMALS die Hande zwischen den
Motorschaft und den Rumpf des Bootes legen. Dies kann zu Verletzungen fiihren.
Vergewissern Sie sich bei der Montage oder Demontage des Motors, dass die Batterie nicht
angeschlossen ist.

Hoheneinstellung

Die Laufhohe des Motors kann nach oben und unten verstellt werden, indem Sie einfach den
Hohenspannungshebel (Abb. C) an der Saule [6sen, den Motor auf die gewlinschte Hohe einstellen und
dann den Spannhebel wieder fest anziehen.

Einstellung der Lenkspannung
Um den Lenkwiderstand lhres Motors einzustellen, ziehen Sie einfach den Spannhebel an der Seite der
Halterung an oder I6sen Sie ihn (Abb. D)

Montage des Propellers

Um den Propeller zu montieren, setzen Sie diesen zunachst auf den Bolzen und achten Sie darauf, den
Pin mit der Nut im Propeller auszurichten (Abb. E). Als nichstes legen Sie die Unterlegscheibe auf den
Bolzen (Abb. F) und schrauben dann die Propellermutter von Hand fest (Abb. G). Ziehen Sie die Mutter



mit einem verstellbaren Schraubenschllissel oder einem Steckschllissel fest, wahrend Sie den Propeller
mit der Hand halten (Abb. H).

Elektrische Anschliisse fiir 12V Batterie

WARNUNG: Stellen Sie sicher, dass der Motor vor dem Anschluss an die Batterie in die
Position “OFF” geschaltet ist, sonst startet er nicht.

Verbinden Sie das rote Batteriekabel mit dem positiven Batteriepol (+). Verbinden Sie das schwarze
Batteriekabel mit dem negativen Batteriepol (-).

Ein / Aus-Geschwindigkeitssteuerung

Geschwindigkeiten konnen durch Drehen des Griffs im Uhrzeigersinn fiir Vorwértsfahrt (F) oder gegen
den Uhrzeigersinn fiir Riickwartsfahrt (R) ausgewéhlt werden. Zum Ldsen den Griff einfach zwischen
Vorwarts- und Riickwartsgang (O) zentrieren. Der Griff ist teleskopierbar und kann auf bis zu 14 cm
ausgefahren werden (Abb. I).

Instandhaltung

* Reinigen Sie den Propeller nach jedem Gebrauch. Uberpriifen Sie ihn auf Angelschnur, Unkraut
oder andere Verschmutzungen. Jeglicher Schmutz, der um die Stiitze gewickelt ist, verursacht einen
Leistungsverlust. Schmieren Sie die Halterung und die Saule alle 2 Wochen, tragen Sie einige Tropfen
leichtes Maschinendl an den Drehpunkten auf,

* Reinigen Sie jeden Monat die elektrischen Anschliisse, priifen Sie auf lose oder korrodierte
Anschliisse und ausgefranste Kabel.

* Reinigen Sie die Klemmen mit einer DrahtbUrste und ersetzen Sie alle ausgefransten Drahte.

* Mangelnde Wartung kann zu GbermaBiger Hitze und Leistungsverlust fiihren.

+ Uberpriifen Sie regelmaRig alle Muttern, Bolzen und Schrauben und tberpriifen Sie alle Teile auf
Dichtigkeit und Sicherheit.

+ Wahlen Sie einen gut bellfteten und trockenen Ort, wenn Sie den Motor fiir [angere Zeit lagern.

+ Lassen Sie den Motor niemals drauBen, da dies den Magneten der Antriebseinheit beschédigen kann.
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Fehlerbehebung

Leistungsverlust

+ Der Propeller kénnte verschmutzt sein. Propeller entfernen,
reinigen und ersetzen.

+ Batterieanschllisse kdnnen korrodiert sein. Mit einer Drahtblirste
reinigen und wieder anschlieften.

+ Die Batterie hat eine niedrige Spannung. Aufladen und auf
beschadigte Zellen priifen.

+ Wenn beim AnschlieRen der Batterie kein Gerdusch zu héren ist,
prifen Sie, ob sich der Griff in der Aus-Position (O) befindet.

+ Wenn kein Gerdusch zu héren ist, wenn die Batterie bei ausgeschaltetem Griff (O) angeschlossen ist,
offnen Sie die obere Abdeckung und priifen Sie die Potentiometerschraube, um festzustellen, ob sie
lose ist. Die Ausrichtung des Griffs kann sich verschoben haben. Richten Sie diese bei hérbarem
Gerausch auf (O) und ziehen Sie die Schraube fest (Abb. K).

Der Motor entladt die Batterie

» Schnur hinter dem Propeller. Schrauben Sie den Propeller ab und suchen Sie nach Schnur oder Unkraut.
+ Kurze oder schlechte Verbindung in der Verkabelung. Uberpriifen Sie die Drahte im oberen Gehause.
+ Die Batterie hat eine schlechte Zelle oder hat aufgrund starker Nutzung erhebliche Kapazitat verloren.

Der Motor verursacht iibermaRige Gerdusche oder Vibrationen

* Propellerfehifunktion. Propeller entfernen, reinigen und ersetzen.

+ Uberpriifen Sie, ob der Propeller sicher sitzt. Uberpriifen Sie die Propellermutter und ziehen Sie sie bei
Bedarf fest.

+ Gebogener Bolzen . Entfernen Sie den Propeller, stellen Sie eine mittlere Geschwindigkeit ein und
kontrollieren Sie den Bolzen auf wackelnde Bewegungen.

+ Propeller von Hand drehen. Er sollte sich mit einer leichten Bremswirkung frei drehen.

Motor verliert eine oder mehrere Geschwindigkeitsstufen

+ Kabel oder Drehschalter lose. Uberpriifen Sie die Verkabelung.

+ Lose Verbindungen im oberen Gehause.

+ Drehschalter defekt.

* Propellerprobleme. Propeller entfernen, reinigen und wieder aufsetzen.

Motor ist schwer zu steuern
+ Ldsen Sie den Knopf an der Seite der Montagehalterung, stellen Sie ihn neu ein und tragen Sie etwas
Schmiermittel auf.

KONFORMITATSERKLARUNG

Hiermit erklart Fox International Group Ltd, dass die Fox Brushless Outboard Motors (CENO10 &
CENO14) mit der (EU)- Richtlinie 2014/30/EU zur Elektromagnetischen Vertraglichkeit und der(UK)
Verordnung 2016 ber Elektromagnetische Vertraglichkeit iibereinstimmen.

Die Konformitétserklarung finden Sie unter folgender Adresse:
https://www.foxint.com/de/unterstuetzen/declarations-of-conformity/

www.foxint.com UK
o CE RoHS %

eurocustomerservices@ratheroutdoors.com COMPLIANT s

Fox International Group Ltd., 1 Myrtle Road, Warley, Brentwood, Essex CM14 5EG. UK MADE IN CHINA



FOX BRUSHLESS 80Ib
ELEKTROAUSSENBORDER

Eingangsleistung 735 Watts
Vortriebsleistung 480 Watts
Statischer Schub 80Ib / 35kg
Spannung 12 Volt
Maximaler Strom 60 Ampere
Maximale Propellergeschwindigkeit 1100 RPM
Geschwindigkeiten (FWD/REV) Variabel
Gesamtgewicht 9kg
Schaftlange 90cm

No. Name des Ersatzteiles No. Name des Ersatzteiles
1 Handle 20 | wire (red)

2 Bushing 21 | 3tiny speed wires

3 | Screw 22 | wire (black)

4 Speed set block 23 | shaft

5 | Screw 24 | front cover

6 | Switch assembly 25 | Oring

7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 26 | Front cover thrust ball bearing
8 Bolt nut 27 | Armature shaft ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 28 | Stator assembly

9a | Top cover label set 29 | Armature assembly

10 | LED screen display 30 | Washer

11| Screws for plate 31 | Wave washer

12 | Fix cables plate 32 | Control PCB

13 | Bottom cover 33 | Back cover

14 | Long bolt for screwing bottom cover 34 | Washer

15 | Short bolt for screwing bottom cover 35 | Screw

16 | Battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing

18 | Depth collar 37 | Cclip

19 | Transom mount 38 | Seal

19a | Steering tension collar 39 | Washer

19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin

19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller

19d | T shape latch 44 | Washer & ring

19e | Clamp screw 45 | Nut

19f | Transom collar
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FOX BRUSHLESS 100Ib
ELEKTROAUSSENBORDER

Eingangsleistung 1100 Watts
Vortriebsleistung 715 Watts
Statischer Schub 100Ib / 45kg
Spannung 24 \Volts
Maximaler Strom 45 Ampere
Maximale Propellergeschwindigkeit 1200 RPM
Geschwindigkeiten (FWD/REV) Variabel
Gesamtgewicht 10kg
Schaftlange 90cm

No. Name des Ersatzteiles No. Name des Ersatzteiles
1 Handle 19f | Transom collar
2 | Bushing 20 | Wire (red)
3 Screw 21 | 3 Tiny speed wires
4 | Speed set block 22 | Wire (black)
5 | Screw 23 | Shaft
6 | Switch assembly 24 | Front cover
7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 25 | Oring
8 | Boltnut 26 | Front cover thrust ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 27 | Armature shaft ball bearing
9a | Top cover label set 28 | Stator assembly
10 | LED screen display 29 | Armature assembly
11 | Screws for plate 30 | Washer
12 | Fix cables plate 31 | Wave washer
13 | Bottom cover 32 | Control PCB
14 | Long bolt for screwing bottom cover 33 | Back cover
15 | Short bolt for screwing bottom cover 34 | Washer
16 | Battery connection cable 35 | Screw
17 | Individual battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing
18 | Depth collar 37 | Cclip
19 | Transom mount 38 | Seal
19a | Steering tension collar 39 | Washer
19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin
19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller
19d | T shape latch 44 | Washer & ring
19e | Clamp screw 45 | Nut
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Congratulazioni per 'acquisto del vostro motore elettrico fuoribordo Fox. E stato progettato e prodotto
per offrirvi una grande affidabilita e le migliori prestazioni possibili, garantendovi anni di divertimento.
Come strumento di miglioramento costante del prodotto, ci riserviamo il diritto di modificare parti e
componenti senza preavviso. Si prega di leggere attentamente questo foglio illustrativo per evitare
potenziali errori operativi.

Termini di garanzia

II nostro motore offre una garanzia di un anno contro i difetti di materiale o lavorazione, a partire dalla
data di acquisto (valido solo in combinazione con la ricevuta di acquisto). La garanzia non si estende
alle parti soggette ad usura, ad es. elica, connettori, interruttore o altri componenti soggetti a
deterioramento causa utilizzo, poiché la loro vita & legata all'uso e alle condizioni di impiego, che
possono variare. La garanzia € limitata all'uso non commerciale del motore e non si applica in caso di
errori operativi, incidenti, riparazioni o modifiche improprie.

Responsabilita del cliente

La garanzia sul motore non copre prodotti che sono stati sottoposti ad abuso o negligenza da parte
degli utilizzatori. Per ottenere il massimo beneficio dalla garanzia, I'operatore deve mantenere il motore
come indicato in questo manuale.

Caratteristiche

1. Lunga durata: la tecnologia brushless prolunga la durata dei motori di oltre 5 volte rispetto ai motori
elettrici con spazzole. La manutenzione € molto pit semplice e relativamente economica.

2. Alta efficienza e risparmio energetico: il fuoribordo € caratterizzato da un motore a corrente continua
senza spazzole, con un'efficienza superiore all'85%. L'efficienza & superiore del 30-60% rispetto ad
un motore elettrico a spazzole, e superiore del 100-200% rispetto ad un motore a benzina.

3. Basso rumore - Il rumore prodotto da questo motore € inferiore a 55 dB € non produce
inquinamento acustico. In confronto, un motore a benzina medio genera un rumore di 65 DB.

4. Leggero—A parita di potenza erogata, il peso del prodotto & piu leggero del 20% rispetto ai motori
elettrici a spazzola, e del 50-100% piu leggero rispetto ai motori a benzina.

5. Rispetto per 'ambiente: il prodotto utilizza una batteria come fonte di alimentazione, senza generare
inquinamento o emissioni nocive.

6. Funzione di protezione da stallo: limita il consumo di corrente se il motore & bloccato € non & in
grado di girare.

7. Funzione di protezione da surriscaldamento: se I'elica si blocca e non pud ruotare, il motore pud
surriscaldarsi. In questa condizione interviene un sistema di protezione contro le sovratemperature,
che riduce automaticamente I'alimentazione del 50% per proteggere la batteria e il motore.

8. Funzione di protezione dalla bassa tensione: protegge la batteria dal rischio di compromissione in
caso di basso livello di tensione dovuta all’elevata corrente assorbita dal motore.

9. Funzione di protezione all'avvio: se il controllo della velocita non € a zero quando la batteria viene
collegata per la prima volta, il motore non funziona (nel normale utilizzo, prima di collegare la
batteria, la manopola deve essere in posizione “zero / null”, altrimenti il motore non gira).

10. Funzione di protezione contro collegamento alimentazione con polarita invertita: impedisce il
danneggiamento del motore se la batteria & collegata con la polarita errata.

11. Display a LED per indicazione livello tensione: precisione del valore di tensione di + 0,1 V.

12. Variazione della velocita senza interruzioni: passaggio senza soluzione di continuita dalla velocita
pill bassa alla massima.

13. Manopola di dimensioni generose: lunghezza regolabile, impugnatura comoda ed ergonomica per
un migliore controllo.

14. Cavi resistenti alle alte temperature.
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15. Connettore affidabile.
16. Sistema di fissaggio tramite morsetto, robusto e affidabile.
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Tecnologia Brushless

Generalmente la rotazione di un motore elettrico viene creata con I'uso di spazzole di carbonio
scorrevoli, che con il tempo si usurano, consumando energia e creando calore. | motori elettrici
brushless generano la loro rotazione utilizzando circuiti elettronici, che sono piu affidabili e stabili.
Sono pit efficienti, hanno valori di coppia pil elevati a basse correnti della batteria, durano fino a 5
volte di pit senza bisogno di manutenzione, sono piu brillanti e silenziosi, consumano meno energia
della batteria.

Montaggio del motore fuoribordo

Fissate il fuoribordo alla poppa dellimbarcazione tramite la staffa di montaggio. Assicuratevi di serrare
saldamente entrambi i bulloni di fissaggio (Fig. A). Per regolare 'angolazione del motore, tenete la
testa dello stesso con una mano e premete la leva di regolazione con I'altra mano. Una volta raggiunto
I'angolo desiderato, rilasciate la leva e controllate che il meccanismo si innesti saldamente (Fig. B)

Attenzione: quando si regola I'angolo di inclinazione del motore, NON mettere MAI le mani tra I'albero
e lo scafo dell'imbarcazione. Cio potrebbe causare lesioni. Quando si monta o si rimuove il motore,
assicurarsi che la batteria sia scollegata.

Regolazione della profondita

La profondita del motore pud essere regolata verso il basso o verso I'alto semplicemente allentando la
manopola di tensione del collare apposito (Fig. C) situato sulla colonna: impostare il motore alla profon-
dita desiderata, quindi serrare saldamente la manopola di serraggio.

Regolazione della tensione del timone

Per regolare la resistenza del timone del motore, basta stringere o allentare la manopola di regolazione
sul lato del supporto

staffa (figura D)

Assemblaggio dell’elica

Per assemblare I'elica, posizionare la stessa sul bullone, assicurandosi di allineare il perno con la
scanalatura nell'elica (Fig. E). Successivamente posizionare la rondella sul bullone (Fig. F) e quindi
avvitare a mano il dado dell'elica (Fig. G). Stringere il dado usando una chiave inglese o con un attrezzo
similare regolabile mentre si tiene I'elica con la mano (Fig. H).



Collegamenti elettrici con batteria a 12V

AVVERTENZA: assicurarsi che il motore sia in posizione “OFF” prima di collegare la batteria,
altrimenti non si avviera. Collegare il cavo di colore rosso al terminale positivo della batteria (+).
Collegare il cavo di colore nero al terminale negativo della batteria (-).

Controllo velocita On / Off

Le marce possono essere selezionate ruotando la manopola in senso orario per la direzione in avanti
(F) 0 in senso antiorario per le velocita in retromarcia (R). Per disinnestare, basta semplicemente
posizionare la manopola tra le marce in avanti e la retromarcia (O). La manopola & telescopica e si
estende fino a 14 cm (Fig. I).

Manutenzione

+ Pulire dietro I'elica dopo ogni utilizzo. Controllare che non siano presenti spezzoni di lenza, erbacce
o altri detriti. Qualsiasi detrito avvolto attorno all’elica causera una perdita di potenza. Lubrificare il
supporto e la colonna ogni 2 settimane, applicare alcune gocce di olio leggero per macchine nei punti
di giunzione.

+ Pulire i collegamenti elettrici ogni mese, ispezionare i terminali allentati o corrosi e fili sfilacciati.

+ Pulire i terminali con una spazzola metallica e sostituire i fili sfilacciati.

+ La mancanza di manutenzione pud causare eccessivo calore e perdita di potenza.

« Controllare regolarmente tutti i dadi, i bulloni e le viti e controllare fisicamente tutti i componenti
hardware per garantire la tenuta e la sicurezza.

+ Assicurarsi di scegliere un luogo ben ventilato e asciutto quando si conserva il motore per lunghi
periodi.

+ Non lasciare mai il motore all'esterno, poiché cio potrebbe danneggiare il magnete dell’unita di guida.
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Risoluzione dei problemi

Perdita di potenza

+ L'elica potrebbe essere sporca. Rimuovere I'elica, pulire e
riposizionare.

* | collegamenti della batteria potrebbero essere corrosi. Pulire con
una spazzola metallica e ricollegare.

* La batteria ha una tensione di uscita bassa. Ricaricare e controllare
se per caso una cella della stessa & danneggiata.

+ Se non si sente nessun segnale acustico quando la batteria viene
collegata, verificare che la manopola sia nella posizione di
spegnimento (O).

+ Se non si sente nessun segnale acustico quando la batteria viene collegata con la manopola nella
posizione di spegnimento (O), aprire il coperchio superiore e controllare la vite del potenziometro per
vedere se ¢ allentata. L'allineamento della manopola potrebbe essersi spostato. Riallineare a (O)
quando si sente il segnale acustico e stringere la vite (Fig. K).

Il motore scarica la batteria

+ Lenza dietro I'elica. Rimuovere I'elica e controllare se vi sono spezzoni di filo o erbacce.

+ Collegamento del cablaggio errato o in “corto”. Controllare i fili nellalloggiamento superiore.

* La batteria ha una cella danneggiata oppure ha perso capacita in modo significativo a causa dell'uso
intensivo.

Il motore emette rumori o vibrazioni eccessivi

+ Elica sporca. Rimuovere I'elica, pulire e riposizionare.

+ Controllare se I'elica & ben fissata. Controllare il dado dell'elica e serrare se necessario.

+ Armatura piegata. Rimuovere I'elica, impostare una velocita media e guardare I'armatura per verificare
eventuali oscillazioni.

* Girare I'elica a mano. Dovrebbe girare liberamente con una leggera resistenza.

Il motore perde una o piu marce

+ Cavo allentato o interruttore di rotazione. Controllare il cablaggio.
+ Collegamenti allentati nell'alloggiamento superiore.

* Interruttore di rotazione danneggiato.

+ Elica sporca. Rimuovere I'elica, pulire e riposizionare.

Il motore é difficile da guidare
+ Allentare la manopola sul lato della staffa di montaggio, quindi regolare nuovamente e applicare
del lubrificante.

DICHIARAZIONE DI CONFORMITA

Con la presente, Fox International Group Ltd dichiara che i motori fuoribordo elettrici Fox Brushless
Outboard Motors (CEN010 & CEN014) sono conformi alle normative sulla compatibilita
elettromagnetica dell’'Unione Europea - Direttiva 2014/30/UE e alle normative sulla compatibilita
elettromagnetica 2016 del Regno Unito.

La Dichiarazione di Conformita ¢ reperibile al seguente indirizzo:
https://www.foxint.com/it/supporto/documenti-regolamento/

www.foxint.com UK
o CE RoHS ﬁ

eurocustomerservices@ratheroutdoors.com COMPLIANT

Fox International Group Ltd., 1 Myrtle Road, Warley, Brentwood, Essex CM14 5EG. UK MADE IN CHINA



MOTORE ELETTRICO FUORIBORDO
FOX BRUSHLESS 80lb

Potenza in ingresso 735 Watt
Potenza propulsiva 480 Watt
Spinta statica 80Ib / 35kg
Tensione 12 Volt c.c.
Corrente massima 60 Ampere
Velocita massima 1.100 giri/minuto
Marce (Avanti / Retromarcia) Variabili
Peso totale 9kg
Lunghezza dell'albero 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Manopola 20 | Cavo (Rosso)
2 Boccola 21 | 3 Tiny speed wires
3 | Vite 22 | Cavo (Nero)
4 Blocco selezione marce 23 | Albero
5 Vite 24 | Cover frontale
6 | Gruppo interruttore 25 | Oring
7 | Vite interruttore e assemblaggio cover sup. e inf. 26 | Cuscinetto a sfere cover frontale
8 Dado bullone 27 | Cuscinetto a sfere albero armatura
9 | Cover superiore senza schermo ed etichette 28 | Gruppo statore
9a | Set di etichette per il cover superiore 29 | Gruppo armatura
10 | Display schermo a LED 30 | Rondella
11| Viti per il piattello 31 | Rondella ondulata
12 | Piattello per fissaggio cavi 32 | Scheda elettronica controllo
13 | Cover inferiore 33 | Cover Posteriore
14 | Bullone lungo per il cover inferiore 34 | Rondella
15 | Bullone corto per il cover inferiore 35 | \Vite
16 | Cavo batteria con terminali di collegamento 36 | Cuscinetto a sfere cover posteriore
18 | Collarino di profondita 37 |ClpC
19 | Gruppo fissaggio a poppa 38 | Guarnizione
19a_ | Collarino tensionamento timone 39 | Rondella
19b | Leva per blocco inclinazione 42 | Pinelica
19c | Gruppo staffa morsetto 43 | Elica
19d | T shape latch 44 | Rondella & Ring
19e | Vite morsetto 45 | Dado
19f | Collarino poppa
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MOTORE ELETTRICO FUORIBORDO
FOX BRUSHLESS 1001b

Potenza in ingresso 1100 Watt
Potenza propulsiva 715 Watt
Spinta statica 100Ib / 45kg
Tensione 24 Volt c.c.
Corrente massima 45 Ampere
Velocita massima 1.200 giri/minuto
Marce (Avanti / Retromarcia) Variabili
Peso totale 10kg
Lunghezza dell'albero 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Manopola 19f | Collarino poppa
2 | Boccola 20 | Cavo (Rosso)
3 | Vite 21 | 3 Tiny speed wires
4 | Blocco selezione marce 22 | Cavo (Nero)
5 | \Vite 23 | Albero
6 Gruppo interruttore 24 | Cover frontale
7 | Vite interruttore e assemblaggio cover sup. e inf. 25 | Oring
8 Dado bullone 26 | Cuscinetto a sfere cover frontale
9 | Cover superiore senza schermo ed etichette 27 | Cuscinetto a sfere albero armatura
9a | Set di etichette per il cover superiore 28 | Gruppo statore
10 | Display schermo a LED 29 | Gruppo armatura
11 | Viti per il piattello 30 | Rondella
12 | Piattello per fissaggio cavi 31 | Rondella ondulata
13 | Cover inferiore 32 | Scheda elettronica controllo
14 | Bullone lungo per il cover inferiore 33 | Cover Posteriore
15 | Bullone corto per il cover inferiore 34 | Rondella
16 | Battery connection cable 35 | \Vite
17 | Cavo batteria con terminali di collegamento 36 | Cuscinetto a sfere cover posteriore
18 | Collarino di profondita 37 |ClpC
19 | Gruppo fissaggio a poppa 38 | Guarnizione
19a_ | Collarino tensionamento timone 39 | Rondella
19b | Leva per blocco inclinazione 42 | Pin elica
19c | Gruppo staffa morsetto 43 | Elica
19d | T shape latch 44 | Rondella & Ring
19e | Vite morsetto 45 | Dado
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Gratulalunk a Fox elektromos csonakmotor megvasarlasahoz, melyet arra terveztiink és gyartottunk,
hogy a lehet legmegbizhatdbban a legjobb teljesitményt nydjtsa hosszd évekig az On
megelégedésére. A folyamatos termékfejlesztés miatt fenntartjuk a jogot, hogy az alkatrészeket
megvaltoztathassuk kilon értesités nélkil. Kérjlk, figyelmesen olvassa el a tajékoztatét az esetleges
miikddtetési hibak elkerilése érdekében.

Jotallasi feltételek

A motorra egy év garanciat vallalunk az esetlegesen felmerilé gyartasi hibak miatt, melynek kezdete a
vasarlas napja (csak a vasarlasi bizonylattal egytt érvényes). A jotallas nem terjed ki a kopo
alkatrészekre, mint a hajécsavar, csatlakozok, kapcsold, mivel élettartamukat a hasznalati kdrliimények
és a hasznalat modja egyarant befolyasoljak. A jotallas a motor nem kereskedelmi célu hasznalatéra
vonatkozik és nem érvényesithetd miikddtetési hibék, balesetek és nem megfeleld javitas esetén.

A vasarlo kotelezettségei

A garancia nem vonatkozik azokra a tételekre, melyek meghibasodasa visszavezethetd az tizemeltetd
rongalasara vagy gondatlansagara. Ahhoz, hogy teljes mértékben élvezhesse a jotallas elényeit,

az lUzemeltetd koteles meg6rizni a motort az utasitasban leirtaknak megfeleléen

Tulajdonséagok

1. Hosszu élettartam - a kefenélkiili technologia megdtszorozi a motor élettartamat a szénkefés
motorokéhoz képest. A karban tartasa joval egyszeriibb és olcsébb is.

2. Kiemelkedd hatékonysag és energiatakarékossag — A motort egy kefe nélkiili egyenaramd motor
hajtja, mely tdbb mint 85%-0s hatékonysagu. A hatékonysaga 30-60%-al és 100-200% jobb, mintha
egy szénkefés vagy egy robband motorhoz hasonlitanank.

3. Csendes miikades - A motor altal kibocsajtott zaj kevesebb, mint 55dB és nincs zajszennyezeés.
Osszehasonlitasként, egy atlagos robbanémotor 65dB zajt bocsajt ki.

4. Kdnny( suly — A termék sulya (ugyanakkora toléerd esetén) tobb mint 20%-al kevesebb, mint egy
szénkefés motornal és 50-100%-al kisebb egy robbanémotorhoz képest.

5. Kornyezetbarat- A termék akkumulatorrdl izemeltethetd, igy nincs szennyezés vagy kéros anyag
kibocsajtas.

6. Utkdzésvédelmi funkcié — Ez korlatozza az ramfelvételt, ha a motor ledll és nem képes forogni.

7. Tulmelegedés elleni védelem — Ha propeller elakad, és nem tud forogni, akkor a motor
tulmelegedhet, igy a vezérlés hémérséklet-védelmi modba lép és 50%-ra csokkenti az aramfelvétel
igy védve az akkumulatort és a motort.

8. Alacsony feszliltség elleni védelem — Ez megovja az akkumulator tulmertilését, ha alacsony a
fesziiltség a motor nagy aram felvétele miatt.

9. Inditas védelmi funkcié — Amennyiben a kapcsolé nincs 0 allasban az akkumulator elsé
csatlakozasakor, akkor a motor nem fog miikddni. (M{ikodtetéskor, mieltt csatlakoztatnank az
akkumulatort elébb a kapcsolot allitsuk 0 pozicidba, kiilonben az nem mikadik).

10. Forditott bekotés elleni védelem — Megdvja a motort a karosodastol az esetben, ha nem megfeleld
polaritdssal ktnénk be az akkumulatort.

11. LED-es fesziiltség jelzé - £ 0,1V pontossag

12.Fokozatmentes sebességvaltoztatas — zokkendmentes sebességatmenet a lassu haladastdl a
maximalis sebességig )

13.Nagyméret(i kormanykar - Allithatd magasséag, kényelmes markolat a jobb iranyitasért

14.Nagy hé ellenallasu vezetékek

15. megbizhato csatlakozok

16. Erés és megbizhato felfogatas
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Kefenélkiili technoldgia

Alapesetben az elektromos motor forgasat cslsz6 szénszallas kefék generaljak, melyek egy id6 utan
elkopnak, a surlodas kovetkeztében. A kefenélkili elektromos motoroknal a forgast elektromos
aramkorok generaljak, melyek megbizhatobbak és stabilabbak. Hatékonyabbak, nagyobb
nyomatékkal rendelkeznek alacsonyabb toltottség esetén, 6tszér tobb ideig hasznalhatok karbantartas
nélkiil, kevésbé melegednek, csondesebbek és kevesebbet fogyasztanak.

A motor rogzitése

Helyezziik fel a csonak tatjara a rogzité keret segitségével. Gy6zadjiink meg arrol, hogy mindkét rogzitd
csavar megfeleléen meg legyen hizva (Fig. A). A motor megfelel§ szogbe valo allitasahoz, egy kézzel
fogjuk meg a motor fejét és nyomjuk meg az allitbkart a masikkal. Amikor kivalasztottuk a megfeleld
szOget, engedilik el a kart és ellendrizziik, hogy a mechanika biztonsagosan rogziilt-e. (Fig. B)

Vigyazat: A motor délésszog beallitdsa soran soha ne tegye a kezét a tengely és a csonaktest
kozeé. Ez sériiléshez vezethet. A le és felszerelés megkezdése eldtt mindig gy6z6djon meg arrol,
hogy a motor nem csatlakozik az akkumulatorhoz.

Magassagallitas
A motor magassagat egyszeriien allithatja le és fel egyarant, csak meg kell lazitani a feszitd gallért a
tengelyen (Fig. C), allitsa be a kivant magassagot, majd hlizza meg a csavart.

Az iranyitokar feszességének beallitasa
Az iranyitokar ellenallasanak beallitasahoz egyszeriien hiizzuk vagy lazitsuk meg a csavart a rogzité
keret oldalan (Fig. D)

A hajocsavar felhelyezése

Helyezziik a hajocsavart a tengelyre, ligyelve, hogy a stift a hajocsavar hormnyaba illeszkedjen (Fig. E).
Majd helyezze az alatétet a tengelyre (Fig. F) és huzza meg a csavart kézzel (Fig. G). Hizza me az
anyat egy csavarkulcs segitségével, mikozben a hajécsavart a masik kezével fogja (Fig. H).



FIGYELEM: Gy6zddjon meg arrdl, hogy a motor “OFF” allasban van, miel6tt csatlakoztatja az
akkumulatort, kiilonben nem fog elindulni a motor. Csatlakoztassa a piros kabelt az akkumulator
(+) pélusahoz. Csatlakoztassa a fekete kabelt az akkumulator (-) pélusahoz.

Be/ki, sebesség allitas

A sebesség az dramutato jarasaval megegyezéen allithato elére (F) vagy éramutato jarasaval
ellentétesen hatra (R). Kikapcsolashoz egyszertien allitsuk kozépre (0). A nyél teleszkdpos és 14cm-re
kihtzhato (Fig. 1).

Karbantartas

* Ellendrizziik minden hasznalat utan, hogy nincs-e valami szennyezédés a hajocsavar mogétt. Horgasz
zsinor, hinar vagy barmi tormelék kertilhet a tengelyre. Barmi, ami a hajocsavar tengelyére tekeredik
aramvesztéshez vezet. Kenjik meg a tartdszerkezetet és a tengelyt kéthetente, ehhez hasznaljon
miiszerolajt.

* Havonta tisztitsa meg az elektromos csatlakozokat, ellendrizze le, hogy nincsenek-e laza, kopott
vezetékek, korrodalt csatlakozok.

+ A csatlakozokat tisztitsa meg drétkefével, a kikopott vezetékeket cserélje ki.

+ A karbantartas hianya tulmelegedéshez és teljesitmény csokkenéshez vezethet.

+ Az Gsszes rogzitdt, csavart ellendrizze le rendszeresen, hogy biztonsagosan rogziil-e.

+ Gy6z8djon meg réla, hogy joI szell6z6 szaraz helyen legyen tarolva a motor, hosszabb tarolas esetén.

+ Soha ne hagyja a szabadban a motort, mivel ez karosithatja a hajtéegység magneses részét.

Hibaelharitas

Nincs ereje a motornak

* A hajécsavar lehet, hogy elakadt. Vegye le, tisztitsa meg, majd helyezze vissza.

+ Az akkumulator csatlakozdk lehet, hogy elkorrodalddtak. Tisztitsa meg drotkefével, majd
csatlakoztassa ujra.

+ Alacsony a feszliltség az akkumulatorban. Téltse fel és ellen6rizze, hogy jok-e a cellak.
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+ Ha nem hall zajt, amikor az akkumulatort csatlakoztatja, akkor
ellendrizze, hogy a kar kikapcsolt (O) allapotban van-e.

* Ha nincs zaj az akkumulator csatlakoztatasa utan kikapcsolt
allapotban (O), akkor nyissa ki a felsé burkolatot és ellenérizze a
potenciométer csavarjat, hogy nem-e laza. A kar beéllitdsa lehet,
hogy elmozdult. Allitsa (O) 4llasba, és amikor meghallja a hangot,
hlizza meg a csavart (Fig. K).

A motor tulzottan meriti az akkumulatort

* Zsindr van a hajécsavar mogott. Vegye le és ellenérizze, hogy nincs-e rajta zsinor vagy hinar.
* Révidzarlat vagy érintkezési hiba. Ellenérizze a vezetékeket a felsd burkolatban.

* Az akkumulator cellahibas vagy jelentdsen vesztett a kapacitasabdl.

A motor tulzottan zajos vagy rezeg

+ Elakadt a hajécsavar. Vegye le, tisztitsa meg, majd helyezze vissza.

* Ellendrizze a hajécsavar rogzitését. Ellendrizze a rdgzité csavart, ha sziikséges huzza meg.

+ Elhajlott a tengely. Tavolitsa el a hajocsavart, allitsa kdzepes sebességre és nézze a tengelyt,
hogy Ut-e.

+ Forgassa meg a hajocsavart kézzel. Szabadon kell forognia, finom ellenallassal.

A motoron nem miikddik egy vagy tobb fokozat

* Laza vezeték vagy a forgd kapcsolé meghibasodott. Ellendrizze a vezetékeket.
+ Kontakthiba a felsd burkolatban.

+ Elromlott a forgd kapcsolo.

+ Elakadt a hajécsavar. Vegye le, tisztitsa meg, majd helyezze vissza.

Nehezen iranyithaté motor
* Lazitsa meg a csavart a motortart oldalan, hasznéljon egy kis kenéanyagot, majd allitsa be a
megfeleld erésségre.

MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT

A Fox International Group Ltd ezennel kijelenti, hogy a Fox Brushless Outboard Motors (CEN010 &
CENO014) megfelelnek az (EU) elektromagneses kompatibilitasi iranyelvnek — a 2014/30/EU iranyelvnek
és az (UK) 2016. évi elektromagneses dsszeférhetdségi elbirdsainak.

A megfelelségi nyilatkozat a kdvetkezd cimen érhetf el:
https://www.foxint.com/hu/tdmogatas/declarations-of-conformity/

www.foxint.com
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FOX KEFENELKULI 801b
ELEKTROMOS CSONAKMOTOR
Bemeneti teljesitmény 735 Watts
Hajto teljesitmény 480 Watts
Statikus toléerd 80Ib / 35kg
Feszliltség 12 Volts
Maximalis aramfelvétel 60 A
Maximalis Propeller Sebesség 1100 fordulat/perc
Fokozatok (elére/hatramenet) Valtoztathatd
Telies stly 9kg
Tengely hossz 90cm
No. Parts description No. Parts description
1 Handle 20 | wire (red)
2 Bushing 21 | 3tiny speed wires
3 | Screw 22 | wire (black)
4 Speed set block 23 | shaft
5 | Screw 24 | front cover
6 | Switch assembly 25 | Oring
7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 26 | Front cover thrust ball bearing
8 Bolt nut 27 | Armature shaft ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 28 | Stator assembly
9a | Top cover label set 29 | Armature assembly
10 | LED screen display 30 | Washer
11| Screws for plate 31 | Wave washer
12 | Fix cables plate 32 | Control PCB
13 | Bottom cover 33 | Back cover
14 | Long bolt for screwing bottom cover 34 | Washer
15 | Short bolt for screwing bottom cover 35 | Screw
16 | Battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing
18 | Depth collar 37 [ Cclip
19 | Transom mount 38 | Seal
19a | Steering tension collar 39 | Washer
19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin
19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller
19d | T shape latch 44 | Washer & ring
19e | Clamp screw 45 | Nut
19f | Transom collar
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FOX KEFENELKULI 1001b
ELEKTROMOS CSONAKMOTOR

Bemeneti teljesitmény 1100 Watts
Hajto teljesitmény 715 Watts
Statikus tolderd 100Ib / 45kg
Feszliltség 24 \olts
Maximalis aramfelvétel 45 Amps
Maximalis Propeller Sebesség 1200 fordulat/perc
Fokozatok (elére/hatramenet) Valtoztathatd
Teljes suly 10kg
Tengely hossz 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Handle 19f | Transom collar
2 | Bushing 20 | Wire (red)
3 Screw 21 | 3 Tiny speed wires
4 | Speed set block 22 | Wire (black)
5 Screw 23 | Shaft
6 | Switch assembly 24 | Front cover
7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 25 | Oring
8 | Boltnut 26 | Front cover thrust ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 27 | Armature shaft ball bearing
9a | Top cover label set 28 | Stator assembly
10 | LED screen display 29 | Armature assembly
11 | Screws for plate 30 | Washer
12 | Fix cables plate 31 | Wave washer
13 | Bottom cover 32 | Control PCB
14 | Long bolt for screwing bottom cover 33 | Back cover
15 | Short bolt for screwing bottom cover 34 | Washer
16 | Battery connection cable 35 | Screw
17 | Individual battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing
18 | Depth collar 37 | Cclip
19 | Transom mount 38 | Seal
19a | Steering tension collar 39 | Washer
19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin
19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller
19d | T shape latch 44 | Washer & ring
19e | Clamp screw 45 | Nut




Gratulujemy zakupu Twojego silnika elektrycznego Fox. Zostat on zaprojektowany i wykonany tak, aby$
magt przez wiele lat cieszy¢ sie z jego niezawodnosci i waloréw uzytkowych. Ze wzgledu a state
usprawnianie produktow, zastrzegamy sobie prawo do zmiany czesci oraz elementow bez
wczesniejszego powiadomienia. Aby unikngé potencjalnych btedéw w eksploatacii, prosimy o
zapoznanie si¢ niniejszq ulotka.

Warunki gwarancji

Nasz silnik objety jest roczng gwarancja na uszkodzenia materiatowe oraz btedy konstrukcyjne. Okres
ten rozpoczyna sie od daty zakupu (gwarancja jest wazna tylko z dowodem zakupu). Gwarancja nie
obejmuije elementéw podlegajacych zuzyciu, tj. $rub, potaczen, przetacznika oraz innych elementow
podlegajacych zuzyciu, gdyz ich zywotno$¢ uzalezniona jest zmiennych warunkow uzytkowania.
Gwarancja jest ograniczona do niekomercyjnego uzywania silnika i nie obejmuje przypadkéw bledne;
obstugi, wypadkéw, niewtaciwej naprawy lub modyfikacji.

Odpowiedzialno$¢ kupujacego

Gwarancja nie obejmuje elementéw, ktore zostaty uszkodzone w wyniku nieodpowiednie;
eksploatacji lub niedbalstwa operatora silnika. Aby gwarancja byta w petni uznana, operator silnika
musi eksploatowaé silnik zgodnie z niniejszg, instrukcja,

Cechy

1. Diuga zywotnos¢ - Technologia bezszczotkowa wydtuza zywotno$¢ takiego silnika ponad pie¢ razy
w poréwnaniu z silnikami szczotkowymi. Obstuga jest duzo prostsza i relatywnie tansza.

2. Wysoka wydajnos¢ i oszczedno$¢ energii - Silnik ten wykorzystuje silnik pradu statego, ktory jest
wydajniejszy o ponad 85%. Wydajnosc¢ silnika jest wyzsza o 30-60% i 100-200% w poréwnaniu z
odpowiednio silnikiem szczotkowym oraz silnikiem spalinowym.

3. Niski poziom hafasu - Hatas wytwarzany przez ten silnik jest mniejszy o 55 dB i nie powoduje
nadmiernego natezenia hatasu. Dla poréwnania, przecietny silnik spalinowy wytwarza hatas o
gtosnosci 65 dB.

4. Mata waga - Waga tego silnika jest ponad 20% mniejsza od silnika szczotkowego (o tej samej
mocy) oraz 50% - 100% mniejsza od odpowiedniego silnika spalinowego.

5. Przyjaznos¢ dla Srodowiska - Produkt ten jako zrédto zasilania wykorzystuje akumulatory, dlatego
nie zanieczyszcza Srodowiska i nie emituje szkodliwych spalin.

6. Funkcja ochrony przed przeciazeniem - Ogranicza pobér pradu w przypadku zablokowania silnika i
niemozliwo$ci jego uruchomienia.

7. Funkcja ochrony przed przegrzaniem - W przypadku blokady $ruby, gdy silnik nie moze si¢ obracaé,
mogtoby nastapic przegrzanie silnika. W takiej sytuacji system sterujacy wigczy tryb ochrony
temperatury i odetnie zasilanie 0 50% w celu ochrony akumulatora i silnika.

8. Funkcja ochrony przed niskim napieciem - Chroni akumulator przed uszkodzeniem w przypadku
spadku napigecia wywotanego wysokim poborem pradu przez silnik.

9. Funkcja ochrony rozruchu - Jesli kontroler predko$ci nie jest ustawiony na zero, to przy podtaczeniu
akumulatora jako pierwszego, silnik si¢ nie uruchomi. (Podczas obstugi silnika nalezy pamietaé, ze
przed podtgczeniem akumulatora, raczka musi znajdowac sie na pozycji zero, inaczej silnik sie nie
uruchomi).

10. Funkcja ochrony odwrotnego podtaczenia - Chroni silnik przed uszkodzeniem, gdy akumulator zostat
podtaczony niezgodnie z biegunami.

11. Wys$wietlacz napiecia LED - doktadno$¢ napiecia + 0.1V.

12. Bezstopniowa regulacja predkosci - ptynne przejscie od bardzo matej predko$ci do predkosci
maksymalne;.

13. Duza raczka - Regulowana diugo$¢, wygodny uchwyt dla wigkszej kontroli.
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14. Przewody odporne na wysokie temperatury.
15. Wytrzymate potaczenia
16. System mocnych i wytrzymatych klem.

Technologia bezszczotkowa

Ogolnie rzecz biorac obroty silnika elektrycznego generowane sg przez Slizgajace sie szczotki weglowe,
ktore z czasem sie wycieraja, pobieraja wiecej pradu i wytwarzajg ciepto. Elektryczne silniki
bezszczotkowe swoéj obrét zawdzieczajg elektronicznemu komutatorowi, ktéry jest bardziej wytrzymaty

i bardziej stabilny. Silniki bezszczotkowe sg bardziej wydajne, majg wiekszy moment obrotowy przy
nizszym napieciu akumulatora, pracujg 5 razy dtuzej bez konieczno$ci przegladu, dziatajg w nizszych
temperaturach, sg cichsze i pobierajg mniej pradu z akumulatora.

Mocowanie silnika

Przymocuj silnik do rufy todzi za pomoca $rub mocujacych. Upewnij sig, aby obie $ruby zostaty dobrze
przykrecone (Fig. A). Aby zmieni¢ kat nachylenia silnika, chwy¢ jedng rekg gtowice silnika, a druga rekq
obniz dzwignie regulacji. Po uzyskaniu odpowiedniego kata, zwolnij dzwignie i sprawdz, czy
mechanizm sie zatrzasnie. (Fig. B).

Uwaga: Podczas regulowania kata nachylenia silnika NIGDY nie wktadaj rak miedzy kolumne
silnika a kadtub todzi. Moze to spowodowa¢ obrazenia. Podczas zaktadania i Sciagania silnika
upewnij sie, aby akumulator byt odiaczony.

Regulacja gtebokosci

Gteboko$¢ zanurzenia silnika mozna regulowa¢ w gére i w dot przez proste luzowanie pokretta na
kotnierzu gtebokosci (Fig. C), umieszczonym na kolumnie. Ustaw silnik an pozadanej gtebokosci, a
nastepnie skre¢ mocno pokretto kotnierza.

Regulacja oporu steru
W celu regulacji oporu steru Twojego silnika, wystarczy skreci¢ lub poluzowaé pokretto znajdujace sie z
boku $ruby mocujacej (Fig. D).

Mocowanie Sruby

Aby zamocowa¢ $rube, umies¢ jg na trzpieniu tak, aby dopasowa¢ sworzen do wyztobienia w $rubie
(Fig. E). Nastepnie natéz podktadke na trzpien (Fig. F) i rekg przykre¢ nakretke (Fig. G). Docisnij
nakretke za pomoca klucza przytrzymujac jednoczes$nie reka $rube (Fig. H).



Podtaczenie napiecia do akumulatora 12 V
UWAGA: Przed podtaczenie akumulatora upewnij sie, aby silnik byt ustawiony w pozyciji
»OFF”, gdyz w przeciwnym wypadku nie uruchomi sie.

Podtacz czerwony kabel akumulatora do dodatniego bieguna (+). Podtacz czarny kabel akumulatora do
ujemnego bieguna (-).

Regulacja biegow On/Off

Biegi silnika mozna zmienia¢ przekrecajac raczke w kierunku ruchu wskazéwek zegara (F) - biegi do
przodu lub tez w kierunku przeciwnym (R) dla biegdw wstecznych. Aby wytaczy¢ silnik wystarczy
ustawic raczke pomiedzy biegami do przodu a biegami wstecznymi (O). Raczka jest teleskopowa i
wysuwa sie do 14 cm (Fig. I).

Konserwacja

* Po kazdym uzyciu nalezy wyczyscic silnik za $ruba. Nalezy usuna¢ pozostato$ci linek, roélin i innych
zanieczyszczen. Wszelkie zanieczyszczenia, ktére znajdg sie wokdt Sruby, spowodujg utrate mocy
silnika. Co 2 tygodnie nalezy naoliwi¢ elementy mocujace oraz kolumne. Na ruchome elementy nalezy
natozy¢ kilka kropel lekkiego oleju maszynowego.

+ Co miesigc nalezy czyscic ztacza elektryczne, sprawdzaé poluzowane lub skorodowane zaciski i
postrzepione przewody.

* Zaciski nalezy czysci¢ szczotkg druciang, a postrzepione przewody nalezy wymienic.

+ Brak konserwacji moze spowodowaé przegrzewanie si¢ lub utrate mocy silnika.

* Nalezy regularnie sprawdzac wszystkie nakretki, pokretta i $ruby oraz fizycznie sprawdzac caty sprzet
pod katem jego spasowania i bezpieczenstwa.

* Przechowywanie silnika przez diuzszy czas moze odbywac sie w dobrze wentylowanych i suchych
pomieszczeniach.

+ Nigdy nie nalezy pozostawia¢ silnika na zewnatrz, gdyz moze to spowodowac uszkodzenie magnesu
jednostki napedowej.
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Usuwanie usterek

Utrata mocy

+ Sruba mogta zosta¢ zanieczyszczona. Nalezy zdjaé $rube,
wyczyscic ja i zatozy¢ z powrotem.

* Potgczenia akumulatora mogty ulec korozji. Nalezy oczyscic je
szczotkg druciang i ponownie podtaczyé.

+ Akumulator ma niskie napiecie. Nalezy natadowa¢ go ponownie i
sprawdzi¢ akumulator.

+ Je$li po podigczeniu akumulatora nie pojawi sie zaden dzwiek,
nalezy sprawdzi¢, czy raczka jest w pozyciji off (O).

+ Jedli po podtaczeniu akumulatora nie pojawi sie zaden dzwigk, a raczka jest w pozycii off (O), otwérz
g6rng pokrywe i sprawdz, czy pokretto potencjometru nie jest luzne. Mogt poruszy¢ sie element
mocujacy raczke. Ustaw ja w pozycji (O), kiedy ustyszysz dzwigk i dokre¢ rube (Fig. K).

Silnik roztadowuje akumulator

+ Linka lub zytka znajduje sie za $ruba. Zdejmij Srube i sprawdz, czy nie ma na niej linki lub roslin.
« Zbyt krétkie lub zte podtaczenie przewoddw. Sprawdz przewody w gérnej obudowie.

* Ze wzgledu na intensywne uzytkowanie akumulator moze znaczaco straci¢ swojg sprawnosé.

Silnik wydaje nadmierny hatas lub wibracje

+ Sruba mogta zosta¢ zanieczyszczona. Nalezy zdjaé $rube, wyczyscic jq i zatozy¢ z powrotem.

« Sprawdz, czy $ruba jest poprawnie zamontowana. Sprawdz nakretke Sruby i w razie potrzeby,
dokre¢ ja.

+ Wygiety twornik. Zdejmij Srube, ustaw $redni bieg i zobacz, czy twornik bedzie sie trzast.

+ Obro¢ $rube dtonig. Powinna sie swobodnie porusza¢ z lekkim oporem.

Silnik traci jeden lub wiecej biegow

+ Luzny przewdd lub przetacznik obrotowy. Sprawdz przewody.

* Luzne potaczenia w gornej obudowie.

* Uszkodzony przetacznik obrotowy.

+ Sruba mogta zostac zanieczyszczona. Nalezy zdja¢ Srube, wyczyscic jq i zatozy¢ z powrotem.

Utrudnione sterowanie silnikiem
+ Poluzuj pokretto znajdujace sie z boku $ruby mocujacej, ustaw ja ponownie i natéz odrobine oleju.

DEKLARACJA ZGODNOSCI

Fox International Group Ltd niniejszym o$wiadcza, Ze silniki elektryczne Fox Brushless Outboard
Motors (CENO10 & CEN014) sg zgodne z Dyrektywa Parlamentu Europejskiego i Rady 2014/30/EU
w w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkowskich odnoszacych sie do kompatybilnoSci
elektromagnetycznej oraz z przepisami (UK) Electromagnetic Compatibility Regulations 2016.

Deklaracje zgodnosci mozna znalez¢ pod nastepujacym adresem:
https://www.foxint.com/pl/iwsparcie/dokumenty-regulaminowe/

www.foxint.com UK c € RoHS

eurocustomerservices@ratheroutdoors.com
Fox International Group Ltd., 1 Myrtle Road, Warley, Brentwood, Essex CM14 5EG. UK MADE IN CHINA

COMPLIANT —



ZABURTOWY ELEKTRYCZNY SILNIK
BEZSZCZOTKOWY FOX 80lb
Pobor mocy 735 W
Moc napedowa 480 W
Ciag statyczny 80Ib / 35kg
Napiecie 12V
Prad maksymalny 60 Amps
Maksymalne obroty $ruby 1100 RPM
Zmiana biegéw (FWD/REV) Variable
Waga catkowita 9kg
Dtugo$¢ kolumny 90cm
No. Parts description No. Parts description
1 Handle 20 | wire (red)
2 Bushing 21 | 3tiny speed wires
3 | Screw 22 | wire (black)
4 Speed set block 23 | shaft
5 | Screw 24 | front cover
6 | Switch assembly 25 | Oring
7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 26 | Front cover thrust ball bearing
8 Bolt nut 27 | Armature shaft ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 28 | Stator assembly
9a | Top cover label set 29 | Armature assembly
10 | LED screen display 30 | Washer
11| Screws for plate 31 | Wave washer
12 | Fix cables plate 32 | Control PCB
13 | Bottom cover 33 | Back cover
14 | Long bolt for screwing bottom cover 34 | Washer
15 | Short bolt for screwing bottom cover 35 | Screw
16 | Battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing
18 | Depth collar 37 [ Cclip
19 | Transom mount 38 | Seal
19a | Steering tension collar 39 | Washer
19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin
19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller
19d | T shape latch 44 | Washer & ring
19e | Clamp screw 45 | Nut
19f | Transom collar
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ZABURTOWY ELEKTRYCZNY SILNIK
BEZSZCZOTKOWY FOX 100Ib

Pobor mocy 1100 W
Moc napedowa 7T15W
Ciag statyczny 100Ib / 45kg
Napiecie 24V
Prad maksymalny 45 Amps
Maksymalne obroty $ruby 1200 RPM
Zmiana biegéw (FWD/REV) Variable
Waga catkowita 10kg
Dtugo$¢ kolumny 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Handle 19f | Transom collar
2 | Bushing 20 | Wire (red)
3 Screw 21 | 3 Tiny speed wires
4 | Speed set block 22 | Wire (black)
5 Screw 23 | Shaft
6 | Switch assembly 24 | Front cover
7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 25 | Oring
8 | Boltnut 26 | Front cover thrust ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 27 | Armature shaft ball bearing
9a | Top cover label set 28 | Stator assembly
10 | LED screen display 29 | Armature assembly
11 | Screws for plate 30 | Washer
12 | Fix cables plate 31 | Wave washer
13 | Bottom cover 32 | Control PCB
14 | Long bolt for screwing bottom cover 33 | Back cover
15 | Short bolt for screwing bottom cover 34 | Washer
16 | Battery connection cable 35 | Screw
17 | Individual battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing
18 | Depth collar 37 | Cclip
19 | Transom mount 38 | Seal
19a | Steering tension collar 39 | Washer
19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin
19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller
19d | T shape latch 44 | Washer & ring
19e | Clamp screw 45 | Nut
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Gratulujeme k zakoupeni vadeho elektrického motoru Fox Electric Outboard. Byl navrZen, vyvinut

a vyroben za U¢elem poskytnuti té nejvy3si spolehlivosti a toho nejvy3Siho vykonu po celou dobu

své Zivotnosti. Vyhrazujeme si pravo vymériovat a vylepSovat pouZité komponenty bez pfedchoziho
upozornéni, z divodu zvySeni kvality produktu. Prosime, pfectéte si tento text pozorné, abyste zabranili
moznym chybam pfi provozu.

Zaruéni podminky

Na$§ motor nabizi zaruku jeden rok na vady materialu nebo zpracovani, ktera za¢ina platit dnem nakupu
(plati pouze ve spojeni s dokladem o nakupu). Zaruka se nevztahuje na opotfebované soucastky,
napfiklad vrtule, konektory, spinaCe nebo jiné soucastky, protoze jejich Zivotnost je zavisla na pouziti a
podmink&ch, které se mohou lisit. Z&ruka je omezena na nekomeréni vyuZivani motoru a nevztahuje se
na pfipady Spatného pouZiti, nehod, nespravné opravy nebo uprav.

Odpovédnost zakaznik
Zaruka na motor se nevztahuje na pfedméty, které byly zplisobeny zneuZitim nebo nedbalosti
provozovatele. Pro ziskani pinohodnotné zaruky, je potfeba motor pouzivat dle pokyn v této pfirucce.

Funkce

1. Vysoka Zivotnost- BLDC technologie prodiuZuje Zivotnost motorl vice nez pétkrat v porovnani s
tradiénimi komutétorovymi motory. Udrzba je mnohem jednodussi a relativné nizkonakladova.

2. Vlysoka Ucinnost a Uspora energie — Motor pouziva BLDC motor, ktery je Ucinny vice nez z 85%.
Uginnost je 0 30-60% vy3si a 0 100 — 200% vy$si v porovnani s komutatorovym nebo benzinovym
motorem.

3. Nizka hluénost — Hluk zpusobeny timto motorem je mensi nez 55 dB. Pro srovnani, primémy
benzinovy motor zplisobuje hluk o sile 65 dB.

4. Nizka vaha — Hmotnost vyrobku (pfi stejném vystupnim vykonu) je o vice nez 20% leh¢i nez tradicni
komutatorové motory a 0 50% az 100% leh¢i nez benzinové motory.

5. Ekologicky Setrny — vyrobek pouZiva jako zdroj energie baterii a tim nevytvafi Zadné znecisténi ani
Skodlivé emise.

6. Funkce ochrany proti zastaveni — Tim se omezuje odbér proudu, pokud je motor zablokovan a neni
schopen otacek.

7. Funkce ochrany proti pfehfati — pokud je vrtule zablokovana a nemlze se otacet, motor se miize
piehfivat, takze regulator pfechazi do rezimu ochrany teploty a snizi vykon na 50% pro ochranu
baterie a motoru.

8. Funkce ochrany proti nizkému napéti — chrani baterii pfed ohroZenim pfi nizkém napéti kv(li
vysokému proudovému vykonu motoru.

9. Ochrana pfed startem — Pokud neni pfi prvnim pfipojeni baterie nastavena rychlost na nulu, motor
nebude fungovat. (Pfed pfipojenim k baterii musi byt rukojet na nule, jinak motor nepojede)

10. Funkce ochrany proti chybnému zapojeni — Tim se zabréni poskozeni motoru, pokud je baterie
pfipojena s nespravnou polaritou.

11. LED ukazatel napéti — pfesnost napéti £ 0.1V.

12. Rychla zména rychlosti — bezproblémovy pfechod od nizké k maximalni rychlosti.

13. Velka rukojet — Nastavitelna délka, pohodiné uchopeni pro lepsi kontrolu.

14. Draty odolné proti vysokym teplotam

15. Spolehlivy konektor

16. Robustni a spolehlivy upinaci systém
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Technologie Brushless
Obecné se otaceni elektromotor( vytvafi pomoci posuvnych uhlikovych kartacu, které se asem
opotfebuiji, spotfebovavaji energii a vytvareni teplo. BezkartaCové elektromotory generuiji jejich rotaci

pomoci elektronickych obvodd, které jsou spolehlivéjsi a stabilngjsi. Jsou efektivnéjsi, maji vyssi

udrzby, jsou chladnéjsi a ti$Si a spotfebovavaji méné energie z baterie.

Instalace motoru

Pfipojte na zadni ¢ast ¢lunu pomoci montazni konzole. Ujistéte se, Ze oba upeviiovaci Srouby pevné
utahnete (obr. A.). Chcete-li nastavit Uhel motoru, drzte hlavu motoru jednou rukou a druhou rukou
zmacknéte nastavovaci packu. Po dosaZeni poZadovaného Uhlu uvolnéte paku a zkontrolujte, zda je
mechanismus pevné uchycen (obr. B)

Upozornéni: Pri nastaveni uhlu naklonu motoru, NIKDY nedavejte ruce mezi hfidel a trup lodi.
To muize zpusobit zranéni. Pfi montazi nebo odpojovani motoru se ujistéte, Ze je baterie
odpojena.

Nastaveni hloubky

Hloubku motoru Ize nastavit nahoru a doll prostym uvolnénim knofliku pro nastaveni hloubkové objimky
(obr. C) umisténého na sloupku, nastavenim motoru na poZadovanou hloubku a poté pevnym utazenim
napinaciho Sroubu.

Nastaveni tahu fizeni
Po nastaveni odporu fizeni motoru jednodus$e utdhnéte nebo povolte napinaci knoflik na strané
pfipevnéni. (Obr. D)

Nasazeni vrtule

Chcete-li upevnit vrtuli, umistéte vrtuli na Sroub a ujistéte se, zda zarovnate kolik s drazkou ve vrtuli
(obr. E). Dale umistéte podlozku na Sroub (obr. F) a pak rukou pfisroubujte matici (obr. G). Utahnéte
matici pomoci nastavitelného klice a drzte vrtuli pomoci rukou. (Obr. H)



Elektricl’(é piipojeni pro 12V baterii
VAROVANI: Ujistéte se, ze motor je pred pripojenim k akumulatoru prepnut do polohy ,,OFF*,
jinak se nespusti.

Pripojte Cerveny kabel akumulatoru ke svorce kladného akumulatoru (+). Pfipojte kabel ¢erné barvy ke
svorce zaporného akumulatoru (-).

On/Off Speed Control

Rychlost miiZe byt zvolena otoéenim rukojeti ve sméru rucicek pro pohyb vpred (F) nebo proti sméru
hodinovych rugi¢ek pro pohyb vzad (R). Pro uvolnéni jednodu$e vycentrujte rukojet mezi rychlostmi
vpfed a vzad (O). Rukojet je teleskopické a dosahuje az 14 cm (obr. I).

Udrzba

* Po kazdém pouziti vy€istéte vrtuli. Zkontrolujte, zda nejsou rybafsky vlasec, trava nebo jiné necistoty
zachyceny ve vrtuli. Jakékoliv necistoty zabalené kolem vrtule zplisobi ztratu energie. Namazte drzak
a hfidel kazdé 2 tydny, aplikujte nékolik kapek lehkého motorového oleje na mista rychlého otaceni
vriule.

+ Kazdy mésic vyCistéte elektrické spojky, zkontrolujte volné nebo poSkozené svorky a roztfepené draty.

* VyGistéte svorky draténym kartd&em a vyméte viechny roztfepené draty.

+ Nedostate¢na Udrzba miZe zplsobit nadmérné teplo a ztratu elekirické energie.

+ Pravidelné kontrolujte v8echny matice, Srouby, dréty a fyzicky zkontrolujte veSkery hardware pro
tésnost a bezpeénost

+ Ujistéte se, Ze pfi dlouhodobém skladovani motoru zvolite dobfe vétrané a suché misto.

+ Nikdy nenechavejte motor venku, protoze by mohlo dojit k poskozeni magnetu pohonné jednotky
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Odstranovani problémd

Ztrata vykonu

* Vrtule miiZe byt znecisténa. Odmontuijte vrtuli, vyCistéte a vyménte.

« Pfipojeni baterii miZe byt poskozeno. Vycistéte kartatem a znovu
pfipojte.

+ Baterie ma nizké napéti. Nabijte a zkontrolujte, zda je baterie v
poradku.

+ Pokud pfi pfipojeni akumulatoru neuslySite zadny zvuk,
zkontrolujte, zda je rukojet v pohoze vypnuto (O).

+ Pokud neni slySet zvuk pfi pfipojeni baterie s rukojeti v poloze
vypnuto (O), oteviete horni kryt a zkon trolujte Sroub potenciomet
ru, zda neni uvolnény. Zarovnani rukojeti se mize posunout. Znovu nastavte (O), jakmile zazni zvuk a
utahnéte Sroub (obr. K).

Motor vybiji baterii

+ Vlasec je namotany ve vrtuli. Odstrarite vrtuli a zkontrolujte, zdali neni znecisténa od viascl
nebo plevele

« Kratké nebo Spatné zapojené kabely. Zkontrolujte kabely v horni ¢asti.

+ Baterie ma Spatnou komoru nebo ztratila kapacitu diky nadmémému pouzivani.

Motor vytvaii nadmérny hluk nebo vibrace

+ Znedisténa vrtule. Odstrante vrtuli, odistéte a namontujte zpét.

* Zkontrolujte, zda je vrtule bezpené upevnéna. Zkontrolujte Srouby a v pfipadé potfeby dotahnéte.
+ Ohnuté hfidel. Odstrafte vrtuli, nastavte stfedni rychlost a sledujte pohyb hfidele.

+ Otocte vrtuli rukou. Méla by se otaCek s nepatrnym odporem.

Motor ztraci jednu nebo vice rychlosti

+ Volny drat nebo oto¢eny spinac. Zkontrolujte kabelaz.

+ \olné kabely v horni ¢asti motoru

* Rotaéni spinac je Spatny.

« Znedisténa vrtule. Odstrante vrtuli, odistéte a namontujte zpét.

Motor je tézké Fidit
* Povolte Sroub na bo¢ni strané drzaku, poté znovu nastavte a aplikujte néjaké mazivo.

PROHLASENi O SHODE

Fox International Group Ltd timto prohladuje, Ze pfivésné lodni elektromotory Fox Brushless Outboard
Motors (CENO10 & CEN014) jsou v souladu se smérnici Evropské unie 2014/30/EU o
Elektromagnetické kompatibilité a nafizeni o Elektromagnetické kompatibilité Spojeného kralovstvi 2016.

ProhlaSeni o shodé Ize ke stazeni na nésledujici adrese:
https://www.foxint.com/cz/podpora/support/zakonné-dokumenty/

www.foxint.com UK
o CE RoHS %

eurocustomerservices@ratheroutdoors.com COMPLIANT s

Fox International Group Ltd., 1 Myrtle Road, Warley, Brentwood, Essex CM14 5EG. UK MADE IN CHINA



FOX BRUSHLESS 80lb
ELECTIRIC OUTBOARD MOTOR

Vstupni vykon 735 Watt(i
Propulsivni vykon 480 Wattu
Staticky tah 80Ib / 35kg
Napéti 12V
Maximalni proud 60A
Maximalni rychlost vrtule 1100 ot / min
Rychlost (FWD/REV) Volitelna
Vaha 9kg
Délka hfidele 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Handle 20 | wire (red)

2 Bushing 21 | 3tiny speed wires

3 | Screw 22 | wire (black)

4 Speed set block 23 | shaft

5 | Screw 24 | front cover

6 | Switch assembly 25 | Oring

7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 26 | Front cover thrust ball bearing
8 Bolt nut 27 | Armature shaft ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 28 | Stator assembly

9a | Top cover label set 29 | Armature assembly

10 | LED screen display 30 | Washer

11| Screws for plate 31 | Wave washer

12 | Fix cables plate 32 | Control PCB

13 | Bottom cover 33 | Back cover

14 | Long bolt for screwing bottom cover 34 | Washer

15 | Short bolt for screwing bottom cover 35 | Screw

16 | Battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing

18 | Depth collar 37 [ Cclip

19 | Transom mount 38 | Seal

19a | Steering tension collar 39 | Washer

19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin

19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller

19d | T shape latch 44 | Washer & ring

19e | Clamp screw 45 | Nut

19f | Transom collar
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FOX BRUSHLESS 1001b
ELECTIRIC OUTBOARD MOTOR

Vstupni vykon 1100 Wattli
Propulsivni vykon 715 Wattl
Staticky tah 100Ib / 45kg
Napéti 24V
Maximalni proud 45A
Maximalni rychlost vrtule 1200 ot / min
Rychlost (FWD/REV) Volitelna
Véha 10kg
Délka hfidele 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Handle 19f | Transom collar
2 | Bushing 20 | Wire (red)
3 Screw 21 | 3 Tiny speed wires
4 | Speed set block 22 | Wire (black)
5 Screw 23 | Shaft
6 | Switch assembly 24 | Front cover
7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 25 | Oring
8 | Boltnut 26 | Front cover thrust ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 27 | Armature shaft ball bearing
9a | Top cover label set 28 | Stator assembly
10 | LED screen display 29 | Armature assembly
11 | Screws for plate 30 | Washer
12 | Fix cables plate 31 | Wave washer
13 | Bottom cover 32 | Control PCB
14 | Long bolt for screwing bottom cover 33 | Back cover
15 | Short bolt for screwing bottom cover 34 | Washer
16 | Battery connection cable 35 | Screw
17 | Individual battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing
18 | Depth collar 37 | Cclip
19 | Transom mount 38 | Seal
19a | Steering tension collar 39 | Washer
19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin
19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller
19d | T shape latch 44 | Washer & ring
19e | Clamp screw 45 | Nut




Mo3apaBnsiem Bac ¢ npuobpeTeHnem noasecHoro motopa Fox Electric. OH 6bin paspaboTaH,
CMPOEKTMPOBAH M U3rOTOBMEH, YTOObI AT BaM MaKCUManbHy0 HaAEXHOCTb U MPOM3BOAUTENBHOCTL

B TEYEHNE MHOTUX NET YA0BONLCTBUSA. B kayecTse cpefcTBa NOCTOSHHOMO COBEPLUEHCTBOBAHMS
MPOAYKLMM Mbl OCTaBRsiEM 3a CODO NPaBO M3MEHSTb JeTanu 1 KOMMOHEHTbI 6e3 NpeaBapUTeNbHOMO
yBenomnenus. [Moxanylicta, npouutairte aty BpoLuiopy, 4Tobbl n3bexarb BO3MOXHbIX OLLMBOK B paboTe.

lapaHTuWitHbIE yenoBus

Mbl npegnaraem OfuH rof rapaHTUN Ha ABUraTenb — Ha AedeKTbl MaTepuanos unn coopky, HauMHas
C AaTbl MOKYMKM (MPeAnoXeHre AeNCTBUTENBHO TOMBKO BMECTE C YEKOM Ha MOKYMKY). FapaHTus

He pacnpoCTPaHAETCH Ha U3HALLMBAEMbIE AETanM, HANPUMEP, BUHT, Pa3béMbl, BbIKIKOYaTEb N
ApYrve U3HaLLMBaEMble KOMMOHEHTbI, MOCKOMbKY CPOK X CIyXObl 3aBUCHT OT UCMONb30BaHMS W
YCMOBUIA, KOTOPbIE MOTYT OTNNYATLCSA OT rapaHTUAHbIX. [apaHTIS OrpaHYeHa HEKOMMEPYECKUM
Ucnonb30BaHWeM [BUraTens 1 He PacNpoCTPaHSIETCS Ha OLUMBKI 3KkCnnyaTaLmm, HecHacTHble CriyJyau,
HeaBTOPW30BAHHbIV PEMOHT 1N MoANdMKaLMIO.

OTBeTCTBEHHOCTb nokynarensa

FapaHTvm Ha MOTOP He NOKPbIBAET AeTanu, KOTopble noaBepranuco Hel'lpaBI/IJ'IbHOVI aKennyatayuu,
3J'I0y|'|0Tp66ﬂeHI/IlO Unn HepagnBoCTi ONEpPaTopoB. [ns Toro 4Tobbl nony4nTb NOJNHYH BbIrodYy OT
rapaHTK, onepaTop AOJIKEH NOAAepXMBaTb ABUratenb B COOTBETCTBUM C MHCTPYKUMAMU OaHHOIO
pykoBoACTBa.

XapakrepucTuku
YBenuYeHHbIN CPok crybbl — BECLLETOUHAS TEXHOMOTS YBENWMYMBAET NPOLOMKATENBHOCTD KU3HN
MOTOPOB BorbLUE YeM B 5 pa3 no cpaBHEHWHO C WETOYHbIMI MOTOpamn. OBCnyx1BaHUe HaMHOrO
MPOLLE 11 CTOMMOCTb OTHOCUTESBHO HIXKE.

2. Bbicokas achdpekTMBHOCTL W 3HEprocOepexeHne — MoTop ncnonb3yeT BecLLETOUHbIA MOTOP
MOCTOSIHHOTO TOKa, KOTOpbIN Ha 85% addekTnBHee. AdekTnBHOCTL Ha 30-60% Bbile 1 Ha
100-200% BbiLLE, NO CPABHEHMIO C LUETOYHBIM MOTOPOM M GEH3NHOBLIM BUraTeneM,
COOTBETCTBEHHO.

3. Manowymsuit — LLym, nponsseaEHHbIN 3TUM MOTOpOM, MeHbLLe 55dB, Takum 06pa3om, OH He
MPOM3BOAMT LUYMOBOTO 3arpsisHeHus. [insi cpaBHEHWS: CpeHUil BEH3MHOBIN ABUraTENb
NpoW3BOAUT LUyM OT 65dB.

4. Manblit Bec — Bec gBuratens (npu oanHakoBoi MoLLHOCTY) Ha Bonee yem 20% MeHbLUe WETOYHOro
moTopa v Ha 50-100% meHbLue, Yem y BeH3MHOBOrO fBMraTens, COOTBETCTBEHHO.

5. Jkonornyeckn 6e3speaHbIi — MoTop MCnonb3yeT CBOM akkyMynsTop 4Ns NUTaHWS 1 HE NPOU3BOAMT
BpeZHbIX BbIOPOCOB U U3NYYEHMIA.

6. ®yHKUMS NpefoXpaHeHust OT 3aknMHMBaHWS — OrpaHUIMBaEeT TAry, eCM MOTOp 3abMOKMPOBaH 1
HecnocobeH MPOBEPHYTb BIHT.

7. ®yHKUWS NpesoXpaHeHns OT Neperpesa — eCnm BUHT BIIOKMPYETCS 1 He MOXET BpaLlaThCs,
ABUraTenb MOXET NeperpeTbCs, NO3TOMY KOHTPONNEP NEPENaET B PEXUM 3alunTbl OT Neperpesa 1
MOHM3NT NuTaHKe 80 50% NS 3aLLUTbI akKkyMynsiTopa v ABUraTens.

8. OYHKUMS NpeLoXpaHeHNs: OT HU3KOTO HaNnpsHKeHNst — 3aluniaeT Batapeto OT NageHUs HaNPSHKEHMS
MpY YBENMYEHHON BbIXOAHOM MOLLHOCTI MOTOpA.

9. ®yHKUWS 3aLMThI OT 3anycka — Ecrv npu NOJKIOYEHUN akKyMynaTopa PerynsTop CKopocTH
He cTouT Ha Hyne/zero/null, moTop He 3anycTutes. (Mpw akcnnyaTauun, nepes NOAKMHYEHNEM
aKKyMynsTopa, pykosiTka CKOpOCTM IOMMKHa CTOSATb B Hynesow/zero/null noauuun. B npotneHOM
cry4ae MOTOp He 3anycTuTcs).

10. OyHKLMA 3aLKUTbI OT 0BpaTHOrO NOAKNIOYEHMS — [TpeoTBpaLLaeT NOBPEXAEHUE MOTOPA, ECIN
aKKyMyNSITOp MOAKIMIOYEH C HApYLUEHWeM MONSIPHOCTY
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11. CBeToaMoaHbIN AnCnnen HanpsikeHus Toka — TOYHOCTb HanpsikeHus Toka £ 0,1 V.

12. BeccTyneHyaToe u3MeHeHue ckopocTi — MNaBHbIA NEPEXOL, OT HU3KOM CKOPOCTU K MaKCUMAanbHOM.
13. Bonbluas pyyka — Perynupyemas anuHa, yaobHas pykosTka Aist 60MbLUEro KOHTpons.

14. TepmoCTOIiKMe NpoBOLA.

15. HanéxHbli pasbém.

16. MpoyHas 1 HagéxHas cucTemMa KpenneHuns.

BecwértoyHan TexHonorus

O6bI4HO BpalLLEHWe B MEKTPUHECKNX MOTOPaX JOCTUrAETCS C UCMOMNb30BAHMEM YrOMbHbIX LWETOK,
KOTOPbIE BIAENSIOT TEMNO, CHYKAIOT MOLHOCTb W CO BPEMEHEM WU3HALLMBAIOTCS. B BECLIETOUHbIX
3MEKTPOABUraTENSIX BPALLEHUE MOMYYaeTCs C UCMOMNb30BaHNEM SMEKTPUYECKUX CXEM, KOTOpble Borne
Haf&XHbl M CTabMNbHbI. 3T MOTOPbI 6onee SPPEKTUBHBI, MMEIOT BOMBLUMA KPYTALLMIA MOMEHT NPy
MEHbLLUMX TOKax akkyMynsTopa, cnyxar B 5 pas gonbLue 6e3 notpebHocTn obcnyxusaqus, pabotatot
TULLE, C MEHbLLMM BbIAENEHNEM Tenna 1 NoTpednstoT MeHbLUE SHEPTUM.

YcTaHoBKa noaBecHOro asuratens

MpuKpenuTe NOABECHO MOTOP K KOPME FOAKM C MOMOLLbK MOHTaXHOrO KpOHLUTEHa, OBsi3aTensHo
HafExHo 3aTaHuTe 0ba kpenexHbix 6onTa (Fig. A) Utobbl 0TperynpoBaTh yron HakmoHa ABuraTens,
O[HOW PYKOW YAEPXWBaNTE rONOBKY ABUraTENs, a APYron PYKO HaXMMUTE Ha pblvar perynnpoBKy.
Mocne pocTkeHus Tpebyemoro yrna, OTmyCTUTE pblvar v MPOBEPbTE, HAAEXHO NN 3aLenneH
mexaHuam (Fig. B)

BrumaHme: npu perynupoBke yrna HaknoHa asuratens HAKOI[JA He knaguTe pyku mexay
BasoM 1 KOPMYCOM NOAKW. ATO MOXET NPUBECTM K TpaBMam. [pn MOHTaXe Unn CHATUM
ABuratens y6eguTech, 4To akKyMyNfiTOp OTCOEANHEH.

PerynupoBka rny6uHb!

[myBuHa MoTopa MOXET BbITb OTPErynMpoBaHa BBEPX M BHU3 MPOCTbIM OcniabneHnem pykosiTku
3aTsOKKM XomyTa rnybuHel (Fig. C), pacnonoxeHHON Ha KOMOHHE. YCTaHOBUTE MOTOP/BUHT Ha HYXXHYH
rnybuHy, 3aTeM CHOBA HalEXHO 3aTSHUTE PYUKY 3aTSKKM.

PerynupoBka cunbl ynpaBneHus pynem
Yrobbl 0TPErynMpoBaTh COMPOTUBNEHME PYNEBOTO YNPABNEHWS BALLETO ABUraTeNsl, NPOCTO 3aTsHUTE
nn ocnabbTe pyyKy HaTsKEHUS COOKY KpenneHnst kpoHwwTerHa (Fig. D).

C6opka BMHTa

Yto6bl cobpaThb rpeGHOM BIHT, MOMECTUTE BUHT Ha 60T, y6eanBLUIMCh, YTO LWTUET B Bay BbIPOBHEH
¢ nasom B BuHTe (Fig. E). 3atem nomectute wanby Ha bonT (Fig. F), a 3aTem 3akpyTuTe raiky 1o
ynopa BpyuHyto (Fig. G). 3aTsHuTe raiky ¢ NOMOLLbH Pa3BOAHOMO UM TOPLIEBOTO FAEYHOTO KIHoua,
yAepxkvBas BUHT pykoi (Fig. H).



dnekTpuyeckoe coeanHeHne d6atapen 12V
MPEOYNPEXOEHUE: Mepea noaknioyeHneM K akKymynsTopy yoeautech, YTo ABUraTenb
BbIkntoyeH (“OFF”), nHaye oH He 3anycTuTcs.

[MopkmtounTe KpacHbIn kabenb akkymynsTopa K NonoXuTensHOMY nomtocy (+). MogkmounTe YEpHbIA
kabenb akkyMynsaTopa K OTpuLaTensHOMY Montocy ().

Bxn./Bbikn. (On/Off) YnpaBneHue ckopocTbio

CkopocTh MoryT BbITb BbIGpaHbI NYyTEM NOBOPOTA PYUKM MO YaCOBOIA CTPENKe ANst NEPESHIUX CKOPOCTEN
(F) nnn npoTiB YaCoBOW CTPENKM ANst peBepcHbIX ckopocTei (R). Ans Toro 4tobbl OTKMKOUMTL MOTOP,
MPOCTO LIEHTPUPYIATE PyyKy MeXay nepeaHuMmM 1 pesepcHbiMu ckopoctsmu (O). Pyuka sBnsetcst
TENECKOMMYECKON M MOXET yanuHaTbes Ha 14cm (Fig. ).

O6cnyxuBaHue

+ OynLLanTe BUHT M MPOCTPAHCTBO 3a HUM MOCe KaXaoro Menonb3oBaHus. MposepsiiTe Hanuume
Neckun, BoJopocnen n npoyero mycopa. Jitoboi Mycop, HaMOTABLUMIACA Ha Bar, BbI3bIBAET NageHne
MoLLHOCTM. CMa3biBaliTe KPenéx 1 KONOHHY Kaxable 2 HEAEeNN, HaHOCA NO HECKOIbKY Kanesb NErkoro
MaLUMHHOTO Macria B KIK0YEBbIE TOUKN.

* OunLLainTe aneKTPUYECKNE KOHTAKTbI Kaxablil MECAL, NPOBEPANTe Hanu4ue ocnabneHHbIX unm
KOPPOAMPOBAaHHbIX KIEMM 11 MPOTEPTbIX MPOBOLOB.

* YucTute Knemmbl NPOBOMOYHON LLETKON N MEHSIATE U3HOLIEHHbIE NPOBOAA.

* HegocTatoyHoe 06CnykvBaHNE MOXKET BbI3BaTb HArpeB MOTOPA W MOTEPH MOLLHOCTY.

* PerynsipHo npoBepsiiTe BCe raiki, 6onTbl, BUHTBI 1 h13N4ECKM MPOBEPAITE BCE 000pyAOBaHME Ha
repMeTU4HOCTb 1 Be30nacHoCTb.

* [Ins ANUTENBHOTO XpaHEHNs gBuUraTens crnegyet BbloupaTb XOPOLLO MPOBETPUBAEMOE 1 CYX0e MECTO.

* Hukorga He ocTaBnsTe ABUraTenb Ha ynuue, Tak kak 9T0 MOXKET MPUBECTY K MOBPEXAEHUIO MarHnTa
MPUBOAHOIO YCTPOCTBA.
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YcTpaHeHUe HemcnpaBHOCTEH

MoTeps MowwHOCTH

* [peBHO BUHT MOXET ObITb 3arpsisHeH. CHUMUTE BUHT, O4MCTUTE
W yCTaHOBMTE Ha MECTO.

* Knemmbl Batapev MoryT BbiTb kKoppoampoBaHbl. Ounctute
MPOBONOYHON LLETKOI 1 CHOBA NOACOEANHUTE.

* Hukoe HanpsikeHne Batapen. 3apsguTe 1 NpoBepbTe Ha
WNCNOPYEHHbIE 3NEMEHTBI.

* Ecnv npu NOAKNI0YEHUM akkyMynsiTopa He CrIbILLHO LUyMa,
ybenTech, 4To pyyKka Haxoautcs B nonoxeHun Beikn./OFF (O).
* Ecnv npu nogkntoyeHnm akkymynsitopa pyyka Haxogutes B nonoxeHun Beikn./OFF (O) u npu atom He

CIbILUHO HUKAKOTO LUyMa, OTKPONTE BEPXHIOIO KPBILLKY U MPOBEPLTE KPEnmeHune BUHTa
MoTeHUMOMETpa. BbipaBHNBaHNE pyykn MOXET BbiTb CMeLLEeHO. [TOBTOpHO BbIpOBHSITE pyyky Mo (O),
Korga ycnbilwmTe 3ByK, 3aTsiHuTe BUHT (Fig. K)

MoTop caxaet GaTapeto

+ 3a rpeBHbIM BUHTOM Necka. CHIUMUTE BUHT 11 MPOBEPLTE Ha NPeaMET NIECKM 1 BOJOPOCTEN.

+ KopoTkoe 3amblkaH1e 1M MoXoe coefnHeHre npoBogoB. MpoBepbTe NpoBOAa B KOpMyce MOTOPA.

+ Batapes IMeeT 1CNopYEHHbIE 3NIEMEHTBI UMW MOTEPSINa EMKOCTb B Pe3ysibTaTe MHTEHCHBHOI
aKkcnnyaTaLum.

[iBuratenb Ype3MepHO WyMUT MU BUGpUpyeT

* ['pebHoi BUHT 3arpsisHeH. CHUMUTE BUHT, O4UCTUTE U YCTAHOBUTE Ha MECTO.

+ [poBepbTe, 3aKpennéH nu rpebHON BUHT. 3aTAHUTE railky BUHTA, €CIK HYXHO.

* [MorHyT Ban rpebHoro BUHTA. CHUMITE BUHT, YCTAHOBUTE CPEAHIOK CKOPOCTb M CrieanTe 3a OueHreM Bana.

* [poBepHuTE rpebHOI BUHT pykoi. OH JomkeH CBOBOAHO BpaLLaThCst C HeOOMbLIMM CONPOTUBIIEHNEM.

[iBuratenb TepsieT OAHY UK HECKONbKO CKOPOCTEH

+ OcnabneHwe npoBoaa UM NOBOPOTHONO NepeknoyaTens.

+ Ocnabnu KOHTaKTbI B KOpMyce MOTOpa.

+ [Tonomka NOBOPOTHOrO NepekoyaTens.

* ['pebHoi BUHT 3arpsisHeH. CHUMUTE BUHT, O4UCTUTE U YCTAHOBUTE Ha MECTO.

MoTopom TpyaHO ynpaensTh
» OcnabbTe pyKosiTKY Ha GOKOBOW CTOPOHE MOHTaXHOTO KPOHLLTEIAHA, 33TeM NOBTOPHO OTPErynupyiiTe
W HaHecuTe CMasky.

OEKNAPALMA COOTBETCTBUA

HacToswmm Fox International Group Ltd 3asBnse, uto becluetouHsle MoaecHsle MoTopbl Fox
(CENO10 n CENO14) cootsetctytoT [upekTie EC no anekTpomMarHUTHO! COBMECTUMOCTH
2014/30/EU n MpaBunam anekTpoMarHUTHoM coBMecTUMOCT Benmkobputanumn 2016 roga.

C [exnapaLueit COOTBETCTBUS MOXHO 03HAKOMUTLCS MO CEAYOLEMY aipecy:
https://www.foxint.com/ru/noaaepxkal/declarations-of-conformity/

www.foxint.com UK RoHS
en CE Rt X

eurocustomerservices@ratheroutdoors.com COMPLIANT

Fox International Group Ltd., 1 Myrtle Road, Warley, Brentwood, Essex CM14 5EG. UK MADE IN CHINA



BECLLETOYHbI! NOABECHOW
ANEKTPOMOTOP FOX 80lb

[MoTpebnsemas MoLIHOCTb 735B1
MolwHocTb aBuratens 480 Bt
CraTnyeckas Tara 80Ib / 35kg
Hanpsiketue 12 BonbT
MakcumanbHbii Tok 60 Amnep
MakcumanbHas ckopocTb BUHTa 1100 06/MuH
MepemeHble ckopoct (FWD/REV) Variable
06wyuit Bec 9kr
[nvHa Bana 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Handle 20 | wire (red)

2 Bushing 21 | 3tiny speed wires

3 | Screw 22 | wire (black)

4 Speed set block 23 | shaft

5 | Screw 24 | front cover

6 | Switch assembly 25 | Oring

7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 26 | Front cover thrust ball bearing
8 Bolt nut 27 | Armature shaft ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 28 | Stator assembly

9a | Top cover label set 29 | Armature assembly

10 | LED screen display 30 | Washer

11| Screws for plate 31 | Wave washer

12 | Fix cables plate 32 | Control PCB

13 | Bottom cover 33 | Back cover

14 | Long bolt for screwing bottom cover 34 | Washer

15 | Short bolt for screwing bottom cover 35 | Screw

16 | Battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing

18 | Depth collar 37 [ Cclip

19 | Transom mount 38 | Seal

19a | Steering tension collar 39 | Washer

19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin

19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller

19d | T shape latch 44 | Washer & ring

19e | Clamp screw 45 | Nut

19f | Transom collar
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BECLLETOYHbIN NOABECHOW
ANEKTPOMOTOP FOX 100Ib

MoTpebnsiemas MoLHOCTb 1100 Bt
MowHocTb aBuratens 715 Bt
CraTiyeckas Tara 100Ib / 45kg
Hanpsixenue 24 BorbT
MakcumarnbHbIit Tok 45 Amnep
MakcumarnbHas ckopocTb BUHTa 1200 06/muH
lMepemenHble ckopocit (FWD/REV) Variable
06wt Bec 10kr
[nvHa Bana 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Handle 19f | Transom collar
2 | Bushing 20 | Wire (red)
3 Screw 21 | 3 Tiny speed wires
4 | Speed set block 22 | Wire (black)
5 Screw 23 | Shaft
6 | Switch assembly 24 | Front cover
7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 25 | Oring
8 | Boltnut 26 | Front cover thrust ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 27 | Armature shaft ball bearing
9a | Top cover label set 28 | Stator assembly
10 | LED screen display 29 | Armature assembly
11 | Screws for plate 30 | Washer
12 | Fix cables plate 31 | Wave washer
13 | Bottom cover 32 | Control PCB
14 | Long bolt for screwing bottom cover 33 | Back cover
15 | Short bolt for screwing bottom cover 34 | Washer
16 | Battery connection cable 35 | Screw
17 | Individual battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing
18 | Depth collar 37 | Cclip
19 | Transom mount 38 | Seal
19a | Steering tension collar 39 | Washer
19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin
19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller
19d | T shape latch 44 | Washer & ring
19e | Clamp screw 45 | Nut




Felicitari pentru achizitionarea unui motor electric Fox. Motoarele noastre au fost proiectate si produse
pentru a oferi rezistentd excelentd in timp si performante inegalabile pentru multi ani. In cadrul strategiei
noastre de a imbunatati constant acest produs, va informam ca ne rezervam dreptul de a schimba piese
si componente fara notificare prealabild. Va rugam sa cititi cu atentie acest prospect pentru a evita
potentiale erori de operare.

Termeni de garantie

Motoarele Fox sunt acoperite de o garantie integrald pe timp de un an, incepéand cu data achizitiei
(valabild doar impreund cu factura / chitanta). Garantia nu acopera piesele supuse natural uzurii precum
periile din grafit sau stifturile de forfecare, intrucat functionalitatea lor este afectata de factori ce pot
varia. Garantia se aplica doar folosirii in scop personal, nu comercial, si nu acopera erorile de operare,
accidentele, modificarile si reparatiile neautorizate.

Responsabilitatile clientului

Garantia nu acopera motoare / componente care au fost supuse folosirii abuzive sau neglijentei clientu-
lui. Pentru a beneficia integral de garantie, clientul trebuie sé foloseasca si sa pastreze motorul conform
instructiunilor din acest prospect.

Caracteristici

1.

10.

1.

12.
13.

Duratd de viatd lungé — Tehnologia brushless (fara perii) extinde durata de viata a motorului cu pana
la 5 ani mai mult decat cea a motoarelor cu perii. Intretinerea este mult mai simplé si intrucatva mai
ieftina.

Eficienta sporita si consum redus — Motorul foloseste un mecanism fara perii tip DC, cu pana la 85%
mai eficient decat modelele conventionale. Eficienta faté de un motor cu perii este mai mare cu
pana la 30-60%, iar eficienta fatd de un motor pe benzina este mai mare cu pané 1a100-200%.
Nivel de zgomot sc&zut — Motorul produce un zgomot sub pragul de 55dB si nu genereaza poluare
fonica. Prin comparative, un motor pe benzina produce un zgomot de 65dB.

Greutate scazutd — Prin comparatie cu alte modele de aceeasi putere, motorul Fox Brushless este
cu 20% mai usor dect motoarele cu perii si cu 50-100% mai usor decét motoarele pe benzina.
Prietenos cu mediul inconjurator — Motorul se alimenteaza direct de la baterie si nu produce emisii
nocive sau poluare de orice fel.

Protectie in caz de blocare — Protectie speciala ce limiteaza alimentarea in cazul in care motorul
este blocat si nu se poate rofi.

Protectie impotriva supraincalzirii - In cazul in care elicea este blocata si motorul nu se poate roti,
mecanismul impotriva supraincalzirii va porni automat, reducand consumul la 50% pentru a proteja
atat motorul cét si bateria.

Protectie impotriva tensiunii scazute — Sistem menit s protejeze bateria in cazul tensiunii scazute,
intrucat consumul ridicat al motorului poate afecta celulele de alimentare.

Protectie impotriva pornirii bruste — n cazul in care manerul nu este asezat in pozitie neutra
(viteza 0) in momentul conectérii la baterie, motorul nu va porni imediat la conectare. (Pentru a
porni motorul, inainte de conectare la baterie asigurati-va ca ménerul este in pozitie neutra —
viteza 0).

Protectie impotriva inversérii bornelor — Sistem menit s& protejeze motorul in cazul conectérii
gresite / inversarii bornelor pe baterie.

Afisaj tensiune cu LED - acuratete +/- 0.1V

Potentiometru viteza — Permite tranzitie rapida si fluida intre toate treptele de viteza.

Méner supradimensionat — Lungime reglabild si méner ergonomic pentru control perfect.
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14. Fire rezistente la temperaturi inalte.
15. Conexiuni rezistente la uzura.
16. Cleme robuste si rezistente la uzura.

Tehnologie Brushless (fara perii)

fn mod conventional, rotirea unui motor electric este generata cu ajutorul unor perii glisante de carbon,
ce se erodeaza cu trecerea timpului, consuma din ce in ce mai mult curent si produc supraincélzire.
Motoarele brushless (fara perii) genereaza miscare cu ajutorul unor circuite electronice, mai rezistente
si mai stabile. Ca atare, motoarele fara perii sunt mai eficiente, genereaza mai multa forté chiar si la
tensiuni scazute, au durata de viata de p&na la 5 ori mai lunga chiar si fara intretinere, opereaza mai
silentios si la temperaturi mai scazute, consumand mai putina baterie.

Fixarea motorului pe barca

Atasati motorul pe suportul de fixare dedicat, localizat de obicei la pupa barcii. Asigurati-vé c& ati stréns
foarte bine ambele suruburi de fixare (Imaginea A). Pentru a ajusta unghiul motorului, tineti capul
motorului cu 0 ména si cu cealalta apasati clipsul de pozitionare. Tineti clipsul apasat pana ati fixat
motorul in unghiul dorit. Eliberati clipsul si asigurati-va cd mecanismul s-a fixat perfect (Imaginea B).

Avertisment; In timp ce ajustati unghiul motorului, s& NU TINETI NICIOD{\TA ména intre axul
motorului $i marginea bércii deoarece exista pericolul unor accidentri. In momentul in care
doriti s& montati / demontati motorul, asigurati-vé ca nu este conectat la baterie.

N
Imaginea A Imaginea B Imaginea C Imaginea D

Reglarea adancimii

Adancimea de operare a motorului poate fi reglata pe verticala prin simpla slabire a butonului de
tensiune ce controleaza gulerul de fixare pe verticala (Imaginea C), situat pe axul central. Fixati motorul
la adancimea dorité si apoi strangeti din nou butonul de tensionare.

Reglarea tensiunii sistemului de directie
Pentru a ajusta rezistenta sistemului de directie a motorului Dvs., pur si simplu stréngeti sau slabiti
butonul de tensionare de pe partea laterald a suportului de montare (Imaginea D).

Asamblarea elicei

Pentru a asambla elicea, asezati stiftul de alinere in fanta mica de pe surubul central al elicei.
Introduceti elicea pe surub, asigurandu-va c& aliniati stiful cu canelura de pe elice (Imaginea E). Apoi
asezati saiba pe surub (Imaginea F) si insurubati piulita elicei cu ména (Imaginea G). Ca ultim pas,
fnsurubati piulita si strangeti-o bine tinind elicea cu ména, in timp ce strangeti piulita cu cheia dedicata
pentru elice (Imaginea H).



Imaginea E Imaginea F Imaginea G Imaginea H

Conexiuni electrice pentru bateria de 12V

AVERTISMENT: Asigurati-va ca toate motorul este setat pe pozitia “OPRIT” (OFF) inainte de a
conecta motorul la baterie. In caz contrar, motorul nu va porni.

Conectati cablul rosu pe borna pozitiva a bateriei (marcata cu simbolul + pe baterie). Conectati cablul
negru pe borna negativa a bateriei (-).

Inchis / Deschis si controlul vitezei

Viteza de deplasare poate fi ajustatd prin rotirea manerului in sensul acelor de ceasornic pentru directia
inainte (F) sau contrar acelor de ceasornic pentru marsarier (R). Pentru a opri motorul, fixati manerul in
pozitia de mijloc dintre directia de inaintare si marsarier (O). Manerul este telescopic si se extinde pana
la 14 cm (Imaginea I)

Imaginea |

Intretinere

+ Curatati in spatele elicei dupa fiecare folosire. Eliminati fire, alge sau alte tipuri de resturi. Orice tip de
rest infasurat in jurul elicei va reduce considerabil puterea motorului. Lubrifiati suportul si axul central
al elicei la fiecare 2 saptamani, folosind cateva picaturi de ulei pentru mecanisme in punctele
principale.

+ Curatati lunar cablurile de conectare la baterie si inspectati-le pentru a schimba capetele corodate sau
firele rupte.

+ Curatati bornele cu perie de s&rma si schimbati orice fire zdrobit sau rupt.

+ Lipsa intretinerii poate duce la supraincélzire si pierderi de putere.

* Inspectati regulat saibele, piulitele si suruburile si verificati manual gradul lor de fixare.

+ Asigurati-va ca spatiul in care intentionati s& depozitati motorul pe termen lung este uscat si ventilat.

* Nu depozitati niciodata motorul in aer liber pe termen lung intrucét pot aparea daune la nivelul
magnetului din componentele de conducere.
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Diagnosticare si depanare

* Elicea poate fi murdara. Scoateti elicea, curatati-o si repozitionati-o
corespunator.

+ Bornele de conectare la baterie pot fi corodate. Curatati cu perie de
s&rma si conectati din nou la baterie.

+ Bateria poate fi descarcata. (Re)incarcati-o si verificati celulele de
alimentare.

+ In cazul in care conectarea la baterie nu genereaza niciun zgomot,
verificati asezarea comutatorului de viteza in pozitia inchis (O)

+ In cazul i care conectarea la baterie cu ménerul agezat in pozitia
inchis (O) nu produce niciun zgomot, deschideti capacul unitétii centrale si verificati daca surubul
potentiometrului este fixat suficient. Alinerea manerului poate fi schimbaté in cadrul acestui
proces. Fixati potentiometrul pe (O) in momentul in care auziti sunetul distinctiv si insurubati surubul
potentiometrului (Imaginea K).

Imaginea K

Motorul descarca bateria prematur

* Resturi infasurate n jurul elicei. Scoateti elicea si verificati pentru prezenta resturilor infasurate
+ Scurtcircuit sau conexiuni gresite. Verificati firele din unitatea centrala

+ Baterie defecta sau supra-utilizata.

Motor galagios

* Elicea poate fi murdara. Scoateti elicea, curatati-o i repozitionati-o corespunator.

+ Verificati fixare elicei. Verificati saiba de prindere si strangeti-o ferm.

+ Armaturd indoita. Scoateti elicea, porniti motorul pe viteza medie si urmariti armatura pentru a
identifica un eventual joc

* Invartiti manual elicea. Miscarea trebuie sa fie libera, cu frecare mica

Motorul nu functioneaza in una sau mai multe viteze

+ Sérma slabita sau comutator defect. Verificati schema electrica

+ Conexiuni slabite in capul de motor

+ Comutator rotativ defect

+ Elicea poate fi murdara. Scoateti elicea, curatati-o i repozitionati-o corespunator

Motorul este greu de directionat
+ Slabiti butonul de pe partea laterala a suportului de montare, apoi reajustati si aplicati putin lubrifiant.

Declaratie de conformitate

Prin prezenta, Fox International Group LTD declara ca motoarele electrice Fox Brushless Outboard
Motors (CENO10 & CENO14) sunt in conformitate cu Directiva Uniunii Europene privind Compatibilitate
Electromagnetica 2014/30/EU precum si cu regulamentele Regatului Unit al Marii Britanii privind
Compatibilitate Electromagnetica (2016).

Declaratia de Conformitate poate fi consultata integral la urmatoarea adresa:
https://www.foxint.com/ro/suport/declarations-of-conformity/

www.foxint.com
eurocustomerservices@ratheroutdoors.com EE c € RoHS ﬁ

COMPLIANT

Fox International Group Ltd., 1 Myrtle Road, Warley, Brentwood, Essex CM14 5EG. UK MADE IN CHINA



Denumirea partii

FOX BRUSHLESS 80lb
ELECTIRIC OUTBOARD MOTOR

Putere de intrare 735 wati
Putere de propulsie 480 W
Impingerea statica 80Ib / 35kg

Tensiune 12 volti
Curent maxim 60 Amperi
Viteza maxima a elicei 1100 RPM
Viteze (FWD/REV) Variabile
Greutate totala 9kg
Lungimea arborelui 90cm

Denumirea partii

1 Handle wire (red)
2 Bushing 21 | 3 tiny speed wires
3 | Screw 22 | wire (black)
4 Speed set block 23 | shaft
5 | Screw 24 | front cover
6 | Switch assembly 25 | Oring
7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 26 | Front cover thrust ball bearing
8 Bolt nut 27 | Armature shaft ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 28 | Stator assembly
9a | Top cover label set 29 | Armature assembly
10 | LED screen display 30 | Washer
11| Screws for plate 31 | Wave washer
12 | Fix cables plate 32 | Control PCB
13 | Bottom cover 33 | Back cover
14 | Long bolt for screwing bottom cover 34 | Washer
15 | Short bolt for screwing bottom cover 35 | Screw
16 | Battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing
18 | Depth collar 37 [ Cclip
19 | Transom mount 38 | Seal
19a | Steering tension collar 39 | Washer
19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin
19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller
19d | T shape latch 44 | Washer & ring
19e | Clamp screw 45 | Nut
19f | Transom collar
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FOX BRUSHLESS 1001b
ELECTIRIC OUTBOARD MOTOR

Putere de intrare 1100 wati
Putere de propulsie 715 wati
Impingerea statica 1001b / 45kg

Tensiune 24 volti
Curent maxim 45 Amperi
Viteza maxima a elicei 1200 RPM
Viteze (FWD/REV) Variabile
Greutate totala 10kg
Lungimea arborelui 90cm

No. Parts description No. Parts description
1 Handle 19f | Transom collar
2 | Bushing 20 | Wire (red)
3 Screw 21 | 3 Tiny speed wires
4 | Speed set block 22 | Wire (black)
5 Screw 23 | Shaft
6 | Switch assembly 24 | Front cover
7 | Screw for switch and assembly top & bottom cover 25 | Oring
8 | Boltnut 26 | Front cover thrust ball bearing
9 | Top cover w/o screen & labels 27 | Armature shaft ball bearing
9a | Top cover label set 28 | Stator assembly
10 | LED screen display 29 | Armature assembly
11 | Screws for plate 30 | Washer
12 | Fix cables plate 31 | Wave washer
13 | Bottom cover 32 | Control PCB
14 | Long bolt for screwing bottom cover 33 | Back cover
15 | Short bolt for screwing bottom cover 34 | Washer
16 | Battery connection cable 35 | Screw
17 | Individual battery cable with ringlet terminals 36 | Back cover ball bearing
18 | Depth collar 37 | Cclip
19 | Transom mount 38 | Seal
19a | Steering tension collar 39 | Washer
19b | Tilt lock release lever 42 | Propeller pin
19c | Clamp bracket assembly 43 | Propeller
19d | T shape latch 44 | Washer & ring
19e | Clamp screw 45 | Nut
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